PF-Q20 - PF-Q600

duma’

Technical data Part-turn actuators for open-close and modulating duty

General information

AUMA PF-Q part-turn actuators are equipped with integral controls.

Type Operating times for 90° Torque Modulating Valve attachment Valve shaft Handwheel Weight®
in seconds range®  torque®
(selection of 9 levels)?
Cylindrical Square  Two-flat
Max. Max. Standard Max. Max. Max. (0] Turns for  approx.

PF-Q V1 V2 V3 [Nm] [Nm] EN ISO 5211 [mm] [mm] [mm] [mm] 90° [kal

20 i : ig - - 8-20 10 FO3/F04/F05/F07°) 15 14 14 =N 8.7 6

40 8-380 4-30 - 16 — 40 20 FO03/F04/F05/F07°) 15 14 14 =N 8.7 6

80 16 — 160 8-80 4-40 32-80 40 FO5/FO7/F10 20 17 17 100 20.2

150 32-320 16-160 8-80 60-150 75 FO5/FO7/F10 20 17 17 100 20.2

300 63-320 45-320 22-160 120 - 300 150 FO7/F10 38 30 27 160 16.3 11
600 - 75-320 45-320 240 -600 300 FO7/F10 38 30 27 160 16.3 11

1)  The values for operating times refer to an operation across 90° of travel at a load of 70 % of the maximum torque. Operating times
without considering soft start/soft stop. Soft start/soft stop is preselected for the factory settings.

2)  Operating times can be selected in 9 levels when placing the order. Otherwise, the fastest speed is selected as default value in the fact-
ory. Settable via Bluetooth in steps of 1 % within the range.
3)  The tripping torque is adjustable for directions OPEN and CLOSE within the indicated torque range. The “Torque bypass” function (can

be activated) allows increasing the pre-set tripping torque to 127 % (unseating torque). This increase only applies during actuator start for

an adjustable time period. This allows unseating blocked valves.
4) Maximum permissible torque for modulating duty. The values from the “Torque range” column still apply as tripping torques.
5)  Specified weight includes part-turn actuator, unbored coupling and handwheel.

6)  FO04 flange bores shifted by 45°

7) Manual emergency operation possible using additional tools.

Features and functions
Type of duty

Motor

Insulation class
Motor protection
Self-locking
Swing angle

Limit switching

Torque switching

Mechanical position indication

Manual operation

Open-close Classes A and B according to ISO 22153, short-time duty S2 - 15 min

duty:

Modulating  Class C according to ISO 22153, intermittent duty S4 - 50 %, with maximum number of
duty: starts up to 1,200 starts/h

For nominal voltage and +40 °C ambient temperature and at load of 35 % of the maximum torque. The
type of duty must not be exceeded.

Variable speed, brushless motor
Soft start/soft stop. The progress characteristics can be configured as requested.

F (motor winding)

Via short-circuit protection and current measurement
At standstill with spring-applied brake

Standard:
Options:

90° +15° adjustable between min. and max. values (with mechanical end stops)
120° £15° adjustable between min. and max. values (with mechanical end stops)
45° — 360° adjustable between min. and max. values (without mechanical end stops)
Via Hall sensors

Via electronic current measurement. Tripping torques infinitely adjustable via Bluetooth. 8 levels can be
selected when placing the order.

Standard: Continuous indication, for 90° or 120°
Via own markings at indication 45° — 360°
Option: Without mechanical position indication

PF-Q20 — PF-Q40:

Manual emergency operation possible using additional tools:
. Hexagon socket spanner AF10 (coupling change-over)
*  Allen key AF5 (for turning)

PF-Q80 — PF-Q600:

Standard: Manual drive for setting and emergency operation, handwheel does not rotate during elec-
trical operation.
Option: Without handwheel, i.e. handwheel and handwheel shaft are obsolete. The end stops are
included except for version with swing range 45° — 360°.
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PF-Q20 — PF-Q600 duimd

Technical data Part-turn actuators for open-close and modulating duty

Features and functions
Coupling Standard: Coupling unbored
Options: *  Coupling unbored extended
»  Finish machining of coupling (standard or extended)

—  Bore according to EN ISO 5211 with 1 keyway according to DIN 6885-1

—  Square bore according to EN I1ISO 5211

—  Two-flat according to EN ISO 5211
Valve attachment Dimensions according to EN ISO 5211 without spigot

Features and functions
Power supply Standard voltages:
1-phase AC current: 100 — 240 V / 50 — 60 Hz
Permissible variation of mains voltage +10 %
Permissible variation of mains frequency 5 %
Options:
DC current: 24 V DC 10 %
DC current: 180 — 300 V DC +10 %
For current consumption, refer to Electrical data PROFOX

Overvoltage category Category lll according to IEC 60364-4-44

(actuator) Category Il in compliance with IEC 60364-4-44 (according to cDEKRAus for the North American market)
Power electronics With integral motor controller (current consumption in standby mode < 3 W)

1/O interface control 3 digitalin- +  Via opto-isolator, with one common

(input signals) Lt «  Control voltage 24 V DC, current consumption: approx. 15 mA per input

. Minimum pulse duration for shortest operation pulse: 100 ms
*  All digital inputs must be supplied with the same potential
*  Allinputs can be configured as required
»  Standard assignment (without positioner and without fieldbus interface):
CLOSE, OPEN, STOP
. Assignment for option with positioner:
MODE, OPEN, CLOSE
»  Assignment for option with fieldbus interface:
OPEN, CLOSE, I/O interface
1/0 interface: Selection of the control source (fieldbus interface or I/O input signals)
Factory setting of “I/O Interface” signal: Input signal 0 V = fieldbus interface is active
Analoguein- = 0/4-20mAor0-10V

put:t. *  No galvanic isolation
option
(option) For option with positioner: Used as input signal for position setpoint or as input signal
for motor speed
. For option with fieldbus interface: Used as input for the position setpoint (definition via
2 digital inputs which command source is active for the positioning: fieldbus or ana-
logue input) or for a sensor signal which can be further transmitted via fieldbus.
Status signals of I/O interface 3 digital out- ¢ Freely configurable semi-conductor output contacts, per contact max. 24 V DC,
(output signals) puts: 100 mA (resistive load)

»  Outputs can be configured as required
»  Default assignment:

End position CLOSED (high active), end position OPEN (high active), collective fault
signal (low active)

Analogue »  Position feedback signal 0/4 — 20 mA (load maximum 500 Q) or 0 — 10 V

output: No galvanic isolation
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PF-Q20 — PF-Q600 duimd

Technical data Part-turn actuators for open-close and modulating duty

Features and functions

Additional I/O signals for control and 2 digital in- 2 digital inputs (via opto-isolator, galvanically isolated)
signalling puts:

(option) +  Control voltage 115 V DC, current consumption: approx. 15 mA per input
option

. Minimum pulse duration for shortest operation pulse: 100 ms

» Allinputs can be configured as required; however, a signal may only be assigned to
maximum one input (irrespective of the type, 24 V DC or 115 V AC).

*  Assignment via order e.g.: OPEN, CLOSE, (push-to-run operation) or CLOSE/OPEN,
EMERGENCY

3 digital out- Freely configurable output contacts, max. 240 V AC /30 V DC, 1 A (resistive load)

puits- - 2xtype SPST NO, 1 type SPDT
. Outputs can be configured as required
»  Default assignment: End position CLOSED (high active), end position OPEN (high act-
ive), collective fault signal (SPDT)
Voltage output (option) Auxiliary voltage 24 VV DC, max. 80 mA for supply of control inputs, without galvanic isolation.
Functions Standard: »  Switch-off mode adjustable:
(actuators with I/O interface) Limit or torque seating for end positions OPEN and CLOSED
»  Torque monitoring across the whole travel
. Function for excessive torque in defined situations
*  Programmable EMERGENCY behaviour:
— Digital input low active,
— Reaction can be selected: Stop, run to end position CLOSED, run to end position
OPEN
. Speed control
— Ramps
—  Program operation profiles
—  Program specific speed for OPEN and CLOSE operations or one digital input
Option: . Positioner
—  Position setpoint via analogue input E1 = 0/4 —20 mA or 0 — 10 V
—  Programmable behaviour on loss of signal
—  Automatic adaptation of dead band (adaptive behaviour selectable)
—  Selection between open-close duty and modulating duty via digital MODE input
Local controls Standard: Without
(external) Options: «  Push buttons OPEN, STOP (LOCAL - REMOTE), CLOSE

. Signalling the operation via the FOX-EYE:

—  Change between the operation modes: REMOTE (OK), OFF, LOCAL and COM-
MISSIONING

—  End positions CLOSED and OPEN
—  Running CLOSE, running OPEN
Bluetooth communication interface BT 5.x version
Min. range of 3 m in industrial environments.
Required accessories:
*+  AUMA CDT (Commissioning and Diagnostic Tool for Windows-based PCs)

*  AUMA Assistant App (Commissioning and Diagnostic Tool for Android and iOS devices)

Electrical connection Cable entry: 3 x M20x1.5 threads for cable glands.
Inside rail with spring clamp terminals for wire connection.
Wiring diagram (basic version) TPC PO0OA1A1A100000, standard

TPC POOA1B1A100000, version with positioner

With base and lever (option; only possible for PF-Q80 — PF-Q600)

Swing lever Made of spheroidal cast iron with two or three bores for fixing a lever arrangement. Considering the in-
stallation conditions, the lever may be mounted to the output shaft in any desired position.

Ball joints (option) Two ball joints matching the lever, including lock nuts and two welding nuts, suitable for pipe according to
dimension sheet.

Fixing Base and four holes for fastening screws
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PF-Q20 - PF-Q600

duma’

Technical data Part-turn actuators for open-close and modulating duty

Operation and display
At the actuator

Status indic-
ation:

Set end posi-
tions:

Via Bluetooth using AUMA Assistant Set end posi-

App or AUMA CDT software

Service conditions
Mounting position
Installation altitude

Ambient temperature
Humidity

Enclosure protection in accordance
with IEC 60529

Pollution degree according to
IEC 60664-1

Vibration resistance according to
IEC 60068-2-6

tions:

Configura-
tion:

Diagnostics:

Any position

FOX-EYE (indication LED)
Display of operation modes and states:
»  REMOTE: System OK or not ready REMOTE
LOCAL
COMMISSIONING (only in combination with outside local controls)
. End positions
. Faults
. Bluetooth connection active

4 buttons and 1 LED are located below the hood, as well as 3 external buttons for local
controls (option) and signalling via FOX-EYE:

Run actuator in directions OPEN and CLOSE. Set end position once mounted to the valve.

Operate the actuator in directions OPEN and CLOSE. Set end position once mounted to
the valve.

Basic settings for operation:

. Rotation speed

»  Type of seating for end positions, torque switching
»  Assignment of signal inputs and signal outputs

»  Fieldbus parameters (if fieldbus option has been selected)
Further functions:

For applications, safety and service, e.g.:

. Positioner

«  EMERGENCY behaviour

«  Torque bypass

*  Failure behaviour

»  Signal configuration

Monitoring key indicators and measured values for preventive maintenance and con-
sequently increasing process safety. Limit values can be set. Deviations generate warning
signals which can be transmitted to the DCS via digital outputs or fieldbus.

Actuator:

Temperature value within actuator

Key indicators regarding lifetime of electronics, brake, gearbox and seals.

Actuator and valve:

Method for identifying changes in torque requirement: Perform reference operation and
save torque as reference profile. Define tolerance range. Perform comparative operations if
required. Values outside tolerance initiate a signal which is communicated as described
above.

Further key indicators:

Furthermore, the actuator monitors and records further indicators and conditions. The gen-
erated fault and warning signals are saved within the event log. These signals can be con-
figured as requested. An overview in the AUMA Assistant App or the CDT software shows
all available fault/warning signals with option to enter the details.

< 2,000 m above sea level

> 2,000 m above sea level on request

-30°Cto +70 °C

Up to 100 % relative humidity across the entire permissible temperature range

Standard:
Option:

IP67

IP68
According to AUMA definition, enclosure protection IP68 meets the following requirements:

*  Depth of water: maximum 8 m head of water
. Continuous immersion in water: maximum 96 hours
. Up to 10 operations during immersion

. Modulating duty is not possible during immersion.

Pollution degree 4 (when closed), pollution degree 2 (internal)

2 g, for 10 to 200 Hz
Resistant to vibration during start-up or for plant failures. However, a fatigue strength may not be derived

from this.
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PF-Q20 — PF-Q600 duimd

Technical data Part-turn actuators for open-close and modulating duty

Service conditions

Seismic resistance according to Test proof for application class 3

IEC 60068-3-3

Electrical approval according to Approval according to cDEKRAus (CAN/CSA C22.2 No. 61010-1:2012 and UL 61010-1:2012)
North American standards Restrictions for the following characteristics:

(option)

*  Power supply: 100 — 240 V AC / 50 — 60 Hz

»  Temperature range: —30 °C to +65 °C (without RTC function within the event log)
*  Without local controls

»  Without emergency operation module

. Not applicable for PF-Q20 — PF-Q40

Corrosion protection Standard: KS
Suitable for use in areas with high salinity, almost permanent condensation, and high pollu-
tion.
Option: KX (upon request)
Suitable for use in areas with extremely high salinity, permanent condensation, and high
pollution.
Coating Double layer powder coating
Colour Standard: AUMA silver-grey (similar to RAL 7037)
Option: Available colours on request
Driving load During operation, accelerating loads up to 15 % of the max. torque may occur.
Lifetime Open-close 10,000 operating cycles OPEN - CLOSE - OPEN
duty: An operating cycle is based on an operation from CLOSED to OPEN and back to

CLOSED, at a respective rotary movement of 90°.
Modulating 1.8 million modulating steps
duty:

The lifetime depends on the load and the number of starts. A high starting frequency will rarely improve
the modulating accuracy. To reach the longest possible maintenance and fault-free operating time, the
number of starts per hour chosen should be as low as permissible for the process.

Sound pressure level <70dB (A)

Further information

EU Directives Machinery Directive 2006/42/EC
Low Voltage Directive 2014/35/EU
EMC Directive 2014/30/EU
RoHS Directive 2011/65/EU

Reference documents Dimensions PF-Q20 — PF-Q600
Electrical data PF-Q20 — PF-Q600
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PF-Q20 - PF-Q600 auma:

Electrical data Part-turn actuators for classes A, B and C
Types of duty S2 - 15 min/S4 - 50%, 100 — 240 V/50 — 60 Hz, 1-phase AC current

Type Operating time Torque range? Modulating Power?® Nominal current® Max. current®
for 90°" torque?
Max. Max. Py 100 V 240 V 100 V 240 V
PF-Q Power level [Seconds] [Nm] [Nm] [w] I, [Al I, [A] Lo [A] I [A]
8-80
20 Al 4 - 40 8-20 10 22 0.4 0.2 0.7 0.3
Al 8-280 22 0.4 0.2 0.7 0.3
. V2 4-30 16-40 20 30 0.5 0.2 1.0 0.4
V1 16 - 160 22 0.4 0.2 0.7 0.3
80 V2 8-280 32-80 40 30 0.6 0.3 1.1 0.5
V3 4-40 52 0.9 0.4 1.8 0.8
V1 32 -320 22 0.4 0.2 0.7 0.3
150 V2 16 - 160 60 — 150 75 30 0.5 0.2 1.0 0.4
V3 8-280 52 0.9 0.4 1.8 0.8
V1 63 - 320 22 0.4 0.2 0.7 0.3
300 V2 45 - 320 120 - 300 150 30 0.5 0.2 1.0 0.4
V3 22 - 160 44 0.7 0.3 1.6 0.7
V2 75 -320 30 0.5 0.2 1.0 0.5
e V3 45 - 320 240 - 600 300 51 0.8 0.4 1.6 0.7

Notes on table

1) Operating time for 90° The values for operating times refer to an operation across 90° of travel at a load of 70 % of the
maximum torque.

2) Torque range Adjustable tripping torque.

3) Modulating torque Maximum permissible torque for modulating duty S4 - 50 %.

4) Power Effective power consumed by the actuator at 35 % of the maximum torque.

5) Nominal current Nominal current at 35 % of the maximum torque and the shortest possible operating time.

6) Max. current Current at maximum torque and shortest possible operating time.

Notes on installation and sizing

Motor data Motor data is approximate. Due to usual manufacturing tolerances, there may be deviations from the
values given.
Mains voltage, mains frequency Permissible variation of mains voltage: +10 %

Permissible variation of mains frequency: +5 %

For protection with circuit breakers, the following sizing/characteristics are recommended.

Sizing/
Number of actuators characteristics
1 BO6
2 B10
4 c13

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.
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Bezpec&nostni pokyny

1.1

Normy/smérnice

Bezpecnostni pokyny/
vystrahy

Kvalifikace pracovniku

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatfeni

Udrzba

1.2

Bezpecnostni pokyny

Predpoklady pro bezpecné zachazeni s produktem

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany vSechny pravni pozadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

Sem patfi podle vybavy zafizeni:

*  Montazni smérnice pro pfislusné sbérnicové nebo sitové aplikace

Pracovnici povéfeni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpe€nostnimi
a vystraznymi upozorné&nimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a musi uvedené

pokyny dodrzovat. Aby se zabranilo Skodam na zdravi nebo vécnym Skodam, musi se
respektovat bezpecnostni pokyny a vystrazné znacky umisténé na vyrobku.

Montaz, elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, obsluhu a udrzbu mohou provadét
pouze vyskoleni odborni pracovnici, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem
zafizeni povéreni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si pracovnici musi pfecist tento navod
a porozumét mu, je také nutno, aby znali a dodrZzovali uznana pravidla tykajici se
pracovni bezpecnosti.

Pfed uvedenim do provozu musi byt zkontrolovana vSechna nastaveni, zda souhlasi
s pozadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat nebezpeci
podminéna pouzivanim, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za pfipadné
takto vzniklé Skody vyrobce nerudi. Riziko nese sam uZivatel.

Pfedpoklady pro nezavadny a bezpeény provoz:

» Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

* Vyrobek provozujte pouze ve stavu bez vad a podle tohoto navodu.
* Poruchy a skody neprodlené oznamte a nechte odstranit.

* Dodrzujte uznana pravidla pracovni bezpec¢nosti.

* DodrZujte vnitrostatni pfedpisy.

» Za provozu se skfin ohfiva az na povrchovou teplotu > 60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporucujeme, abyste pfed zahajenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomérem povrchovou teplotu a pfipadné pouzili
ochranné rukavice.

* Béhem provozu mize dojit k akceleracnimu zatizeni az do vySe 15 %
maximalniho to€ivého momentu. Vy$Si hodnoty mohou zpUsobit posSkozeni
elektroniky.

Za potfebna ochranna opatfeni na pracovisti, napf. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky, odpovida provozovatel, resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpe&né funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu v tomto
navodu.

Zmény na zarizeni jsou dovoleny jen s pisemnym souhlasem vyrobce.

Rozsah pouziti

Otocné servopohony AUMA PF-M jsou uréeny pro ovladani pramyslovych armatur,
napf. ventilt, Soupatek, klapek a kohoutU.

Jina pouziti musi nejprve vyrobce vyslovné (pisemné) potvrdit.
Nepfipustné je pouziti napf. pro:

* motorové manipulacni voziky dle EN ISO 3691

» zdvihadla dle EN 14502

» osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309



Bezpec€nostni pokyny

A NEBEZPECI
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* nakladni vytahy dle EN 81-1/A1

* eskalatory

e trvaly provoz

* instalaci do zemé

» trvalé pouziti pod vodou (dbejte na stupen kryti)
* oblasti ohroZené vybuchem

» prostiedi s radiacni zatézi v jadernych zafizenich

V pfipadé neodborného pouziti nebo pouziti v rozporu se stanovenym ucelem se
neprebira zadna odpovédnost.

K podmince spravného pouziti patfi také dodrzovani tohoto navodu.

Tento navod je platny pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem
doprava®“, tzn. kdyz se pohanéna htidel pro uzavieni armatury otaci ve sméru

hodinovych ruciCek. Pfi provedeni ,uzavirani armatury smérem doleva“ musi byt
kromé tohoto navodu dodrZovan doplfiujici list.

Vystrazna upozornéni

Pro zdGraznéni postupu dllezitych z hlediska bezpecnosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystrazna upozornéni oznacena prislusnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VYSTRAHA, UPOZORNENI, OZNAMENI).

Bezprostiedné nebezpecna situace s vysokym rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, miize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpecna situace se stirednim rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpecna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mutize dojit k lehkym nebo stfrednim
poranénim. Mlze byt také pouzito v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpeéna situace. Nebude-li vystrazné upozornéni
respektovano, muiize dojit k vécnym skodam. Nepouziva se pro Skody na
zdravi.

Bezpecnostni znacka A varuje pfed nebezpec€im poranéni.
Signalni slovo (napt. NEBEZPECI) uvadi stuper rizika.

Upozornéni a symboly
V tomto navodu se pouzivaji nize uvedena upozornéni a symboly:

Symbol ® oznaduje pojem informace. Tento text upozorfiuje na dilezité
poznamky a informace.

Informace: Pokud se v ramci pokynu k €innosti pouZije pojem informace, upozorfiuje
text na dulezité poznamky a informace o daném kroku &innosti.

Symbol pro ZAVRENO (armatura zaviena)
Symbol pro OTEVRENO (armatura otevfena)
Pies menu k parametru



Bezpec&nostni pokyny

Pomoci textt na displeji popisuje cestu v nabidce asisten¢ni aplikace AUMA nebo
softwaru AUMA CDT k parametru / datu procesu. Texty na displeji, parametry a data
procesu se zobrazuji se Sedym pozadim: Pfiklad Displej .., ve vétSiné pfipadl se také
uvadi ID objektu textu na displeji (DIS), parametru (PRM) nebo data procesu (PZD).
Tato ID objektu Ize zobrazit v softwaru AUMA CDT volbou Soubor > Moznosti.
Pomoci vyhledavaci funkce softwaru AUMA CDT (Ctrl + F) Ize vyhledat texty na
displeji, parametry a data procesu.

Vysledek ¢innosti

Popisuje vysledek pfedchozi Cinnosti.
Krok &innosti

Popisuje jeden krok €innosti.

Odkaz na €islo stranky

Odkazuje na €islo stranky, kde Ize nalézt dalsi informace. Na pfedchozi nahled se
muzete vratit z cilového nahledu v dokumentech PDF: V aplikaci Adobe Acrobat
volbou Nabidka > Predchozi nahled nebo kombinaci klaves Alt + Sipka doleva.
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2 Struény popis
Otoc¢ny servopohon Definice podle ISO 22153:

Otocny pohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu nebo na prevodovku
armatury to¢ivy moment alespon po jednu celou otacku a mlze absorbovat posuvné
sily.

Otocny servopohon AUMA  Obr. 1: Otoény servopohon AUMA PF-M50

[1] Tlacitko [2] Ukazatel polohy
[3] Uzaviraci Sroub koncového dorazu [4] FOX EYE (signalizacni LED)
[5] Uzaviraci Sroub / ochranna krytka [6] Ruéni kolo

@ Pfipojky pro naradi (vné&jsi a vnitfni Sestihran) pro nouzovy ruéni provoz se
nachazi pod uzaviracim Sroubem / ochrannou krytkou [5]. Nouzovy ruéni provoz
je k dispozici pro konstrukéni velikosti PF-M5 az PF-M10 bez funkce ru¢niho kola!

Dalsi informace viz Nouzovy rucni provoz [P 34].

Otoc¢né servopohony AUMA PF-M jsou pohanény elektromotorem. K fizeni

v motorovém provozu a ke zpracovani signall servopohonu je ovladaci jednotka
servopohonu umisténa v krytu. Pomoci tlacitek maze byt servopohon ovladan na
misté. Pro pfileZitostné ru¢ni ovladani je k dispozici ru¢ni kolo. Ru¢ni provoz je mozny
bez prepnuti.

Odpojeni koncovych poloh zavisi na poloze nebo na to¢ivém momentu.

Samosvornost servopohonu je zajisténa funkci brzdy. Jakmile se servopohon zastavi,
prevezme motor pro prvnich 20 sekund brzdnou funkci. Tato doba je definovana
pomoci parametru, ktery Ize nastavit pfes Bluetooth. Poté pfevezme funkci brzdéni
parkovaci brzda, ktera se odpoji od napéti a zabrzdi. Tento proces vydava zvuk a je
soucasti bézného provozniho chovani.

Servopohon obsahuje méfeni toivého momentu. Méfené hodnoty Ize odecitat
prostfednictvim asistencni aplikace AUMA nebo programu AUMA CDT. Naméfené
hodnoty se vytvareji v motorovém provozu. V ru¢nim provozu se negeneruje zadna
meéfena hodnota. Posledni naméfena hodnota zdstane zmrazena a zobrazi se.
Neplati to pfi spousténi z koncové polohy zavislé na to€ivém momentu. V tomto
pfipadé je hodnota nastavena na nulu a také se zobrazi jako nula.

Dalkové ovladani RSTX 100 (pfisluSenstvi)

Dalkové ovladani AUMA umozriuje ovladani, konfiguraci a parametrizaci servopohon
AUMA a ovladani servopohont AUMA a pfenos udaji. Dalkové ovladani AUMA se
pres rozhrani Bluetooth pfipojuje k servopohonu AUMA.



Struény popis

AUMA CDT

Asistencni aplikace AUMA

Obr. 2: Dalkové ovladani AUMA RSTX 100

Rozsah ovladani, tézisté:

*  Funkce pojezdu (ovladani servopohonu)

* Konfigurace servopohonu

* Nastaveni koncovych poloh

* Aktualizace firmwaru

* Vytvoreni a sdileni snapshotu a souboru parametrd

Pro dalSi informace, viz www.auma.com.

Aplikace a software

Pomoci softwaru AUMA CDT pro pocitaCe se systémem Windows (notebook nebo
tablet) a pomoci asistenéni aplikace AUMA Ize nacitat a exportovat data
servopohonu, resp. upravovat a ukladat nastaveni. Propojeni mezi pocitatem

a servopohonem AUMA se provadi pfes rozhrani Bluetooth. Cloud AUMA je
interaktivni platforma s jednoduchym ovladanim, pomoci které Ize shromazdovat
a vyhodnocovat napf. podrobné udaje o v8ech servopohonech v jednom zafizeni.

Obr. 3: Komunikace pfes Bluetooth

AUMA CDT je uzivatelsky privétivy program pro nastaveni a ovladani servopohont
AUMA.

Software AUMA CDT si mlzete bezplatné stahnout na nasi internetové strance
www.auma.com.

Asisten¢ni aplikace AUMA umoznuje zprovozneéni, konfiguraci a diagnostiku
servopohontd AUMA pomoci Bluetooth pfes chytry telefon nebo tablet.


http://www.auma.com
http://www.auma.com

Strucény popis

? Asistenéni aplikace AUMA je k dispozici v Play Store (Android), resp. v App Store
(i0S) k bezplatnému stazeni.

rrrrrr

5 @, A Obr. 4: Odkaz na asisten¢ni aplikaci AUMA

Cloud AUMA Cloud AUMA je srdcem digitalniho svéta AUMA. Predstavuje interaktivni platformu,
ktera umoznuje efektivné a cenové vyhodné organizovat uvedeni servopohonid AUMA
do provozu. V cloudu AUMA Ize shromazdovat a pfehledné zobrazovat udaje o vSech
servopohonech v jednom zafizeni. Podrobné analyzy poskytuji informace o pfipadné
potiebé udrzby. Doplfikové funkce usnadfiuji spravu provoznich zafizeni.
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3 Typovy §titek

Obr. 5: Umisténi typového Stitku

I Y

Obr. 6: Typovy stitek PROFOX (pfiklad 1/O Interface)

Order no. / Auftragsnr.: 15102337
Serial no. / Seriennr.: 3823NS 00947

n:1-61/min

1~100 - 240 VAC 50 - 60 Hz Pn: 48 W In:

[} ProFox AUMA Riester GmbH&Co. K6 —111]
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Contains: w F
[1 0]_ FCC ID: 2A20AUMAPF00002
IC ID: 27543-AUMAPF00002
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[1 Nazev vyrobku

[3] Cislo zakazky

[5] Rozsah toCivého momentu ve sméru
OTEVRENO/ZAVRENO

[7] Druh proudu, sitové napéti, sitova
frekvence

[9] Znacka CE

[11]  Jméno vyrobce

[13] Kod DataMatrix

[15] Jmenovity vykon a jmenovity proud

(2]
(4]
(6]

(8]

[10]
[12]
[14]
[16]

al

delin Germ

~ Ma

5.“-. -

Typové oznaceni
Sérioveé Cislo
Provozni rezim

P¥ip. teplota okoli

Obsahuje: FCC ID, IC ID
Adresa vyrobce
Rychlost: Rozsah otacek
Kryti

Typové oznaceni Tabulka 1: Popis typového oznaceni na pfikladu PROFOX PF-M50-F05-F10-N

PROFOX PF M 50 FO05-F10 N
PROFOX
PF

50
F05-F10
N

Nazev vyrobku
Typ (kratké oznaceni PROFOX)
ZpUsob pohybu: Otoény servopohon

Konstrukéni velikost (max. tocivy moment v Nm)
Velikosti pfirub
Plocha pfiruby rovna, bez vystfedéni

Cislo zakazky Toto &islo Ize pouzit k identifikaci vyrobku a k uréeni technickych a objednacich udajt

zarizeni.

V pfipadé jakychkoli dotaz( tykajicich se vyrobku vzdy uvadéjte toto Cislo.

10
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Sériové Cislo servopohonu

Kéd DataMatrix

Na nasi webové strance www.auma.com nabizime servis myAUMA: Opravnéni
uzivatelé si mohou po zadani &isla objednavky stahnout dokumenty souvisejici s
objednéavkou, jako jsou schémata zapojeni, technické udaje (v némciné a anglicting),
osvédceni o pfejimaci zkouSce, navod k obsluze a dal8i informace o objednavce.

Tabulka 2: Sériové Cislo, popis na pfikladu 00000-12345.2025
00000-12345 . 2025

Sériové Cislo prodejni polozky

11mistné interni Cislo pro jedine€nou identifikaci vyrobku
2025 Rok vyroby = 2025

00000-12345

S nasi asistenc¢ni aplikaci AUMA miZzete naskenovat kod DataMatrix, ziskate tim
jako autorizovany uzivatel pfimy pfistup k zakazkovym dokumentim vyrobku, aniz
byste museli zadavat Cislo zakazky nebo sériové Cislo.

Obr. 7: Odkaz na asistenéni aplikaci AUMA

Dalsi sluzby a podpora, software/aplikace/... viz www.auma.com.

11
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Pfeprava a skladovani

A NEBEZPECI

12

4

41

4.2

Dlouhodobé skladovani

Preprava a skladovani

Preprava

Nebezpecné zavésené biemeno!

Ohrozeni zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.

9
9
9

N

NESTUJTE pod zavéSenym bfemenem.
Zvedaci zafizeni pfipevnéte ke krytu, NIKOLIV k ruénimu kolu.

Servopohony, které jsou namontovany na armatufe: Zvedaci zafizeni pfipevnéte
k armatuie, NIKOLIV k servopohonu.

Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni
se zavésnymi Srouby pfipevnéte k prevodovce, NIKOLIV k servopohonu.

Dodrzujte celkovou hmotnost uspofadani (servopohon, pfevodovka, armatura)
Zajistéte bfemeno proti vypadnuti, sklouznuti nebo pfevraceni.

Provedte zkuSebni zdvih do malé vySky, zabrante predvidatelnym rizikim, napf.
v dusledku pfevraceni.

Skladovani

Nebezpeci koroze v dusledku nespravného skladovani!

9
>
>
9

Skladujte v dobfe vétrané a suché mistnosti.

Ochrana proti podlahové vihkosti skladovanim v regalu nebo na dievéné paleté.
Zajistéte ochranu pfed prachem a jinymi necistotami zakrytim.

Nelakované plochy oSetfete vhodnym antikoroznim pfipravkem.

V pfipadé dlouhodobého uskladnéni (déle nez 6 mésicl) dodrzujte tyto body:

1.

Pred skladovanim: Zajistéte ochranu nechranénych ploch, zejména hnanych dil{
a montaznich ploch, dlouhodobym antikoroznim pfipravkem.

V odstupech asi 6 mésicu: Zkontrolujte, zda nejsou nechranéné plochy
zkorodované. Pokud jsou patrné znamky koroze, znovu pouzijte ochranu proti
korozi.



Montaz

5.1

5.2

5.3

Montaz

Montazni poloha
Popsany vyrobek muzete pouzivat v libovolné montazni poloze, bez omezeni.

Montaz klicky na ru¢ni kolo

Abyste se vyvarovali pfepravnim Skodam, klicka se namontuje na vnitini stranu
rucniho kola.

Pfed uvedenim do provozu namontujte kli¢ku do spravné polohy:

2] N\
\ ]
~
® [> 2] o~

1. VySroubujte klobou¢kovou matici [1] a vytahnéte klicku [2].
2. Kili¢ku [2] zase nasurite do spravné polohy a upevnéte klobou¢kovou matici [1].

Otacenim rucniho kola se prestavuje prednastavena poloha. Poloha pfi dodani je
v koncové poloze ZAVRENO. P¥i sestavovani musi byt servopohon a armatura ve
stejné poloze. Proto doporu€ujeme neotacet nékolikrat ru€nim kolem pred
montazi servopohonu na armaturu.

Montaz servopohonu na armaturu
Montaz servopohonu na armaturu se provadi pomoci spojky.

Koroze v dlisledku poskozeni laku a kondenzovani vody!
- Po praci na zafizeni opravte poSkozeni laku.

- Po montaZzi ihned pfipojte zafizeni k elektrické siti, abyste omezili kondenzaci
zpusobenou pohotovostnim proudem.

13



Montaz

5.3.1 Prehled variant spojek

WWW

i, .M, .M,
ﬂﬂ“

[1] Otvor s drazkou [2] Vnitfni Etyrhran
[3] Vnitfni dvoustén

Pouziti « Pro armatury s pfipojkami podle EN ISO 5210
*  Pro otacivé, nestoupajici vieteno

9.3.2 Instalace servopohonu (se spojkou)

Spojky bez otvoru nebo predvrtané spojky se musi pfed instalaci servopohonu na
armaturu obrobit nacisto podle hfidele armatury.

Ztrata pevnosti Sroubu v dusledku pfepracovani zavita!
Poloha pfi dodéani je v koncové poloze ZAVRENO.

m Zavity se nesméji ménit nebo poskozovat!

Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporu€ujeme zalepit Srouby tésnicim
prostfedkem na zavity.

Kroky montaze 1. Je-li zapotfebi, posurite servopohon ruénim kolem do stejné koncové polohy jako
armaturu.

2. Ocistéte dosedaci plochy, nechranéné plochy dikladné odmastéte.
3. HFidel armatury [2] lehce potfete tukem.

4. Spojku [1] nasadte na hfidel armatury [2] a zajistéte ji proti axialnimu skluzu
zavitovym kolikem [3] nebo upinacim kotou¢em a Sroubem s pérovou podloZkou
[4]. Dodrzujte rozméry X, Y nebo L. Viz nasledujici obrazek a tabulka montaznich
poloh spojek.

14
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Obr. 8: Priklady: Nasazeni spojky

té 4
-
(11— ”I " i\ H “ [1

[2]4m Fm
=y %

[1] Spojka Hfidel armatury
[3] Zavitovy kolik [4] Upinaci kotou€ a Sroub s pérovou
podlozkou

Obr. 9: Montazni polohy spojky

é |

Tabulka 3: Montazni poloha spojky s instalaCnimi rozméry podle ustanoveni AUMA

Rozméry [nm] M5 M10 M25 M50 M100

EN ISO 5211 FO3/F04/F05/F07 FO5/F07/F10 FO7/F10
X max. 10 8 4.5

Y max. 2 2 45

L max. 35/38" 38/402 50

1) 35 mm (vySka spojky bez upevriovaciho Sroubu) / 38 mm (vyska spojky s upevhovacim Sroubem)

2) 38 mm (vySka spojky bez upevrniovaciho Sroubu) / 40 mm (vySka spojky s upeviiovacim Sroubem)

5. Ozubeni na spojce dobfe namazte tukem neobsahujicim kyseliny (napf. Gleitmo
firmy Fuchs).

6. OZNAMEN:I! Dbejte na vystiedéni (pokud existuje) a na dokonalé dosedani

priruby. Nasadte servopohon. V pfipadé potfeby servopohon mirné pootocte, aby
zapadlo ozubeni spojky.

15
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5.4
Struény popis

5.4.1

Obr. 10: Nasazeni servopohonu

.
=%

7. Pokud otvory pfiruby nelicuji se zavity: Otacejte ru€nim kolem, dokud nebudou
otvory licovat.

8. Pokud nejsou otvory vyrovnany ani po otoc¢eni ruéniho kola, pfipadné posunte
pohon o jeden zub na spojce.

9. Upevnéte servopohon Srouby.

10. Srouby utahnéte kfizem. Utahovaci togivy moment, viz kapitola Utahovaci tocivé
momenty pro Srouby [» 56].

Pfipojovaci tvar A

Pfipojovaci tvar A je tvofen pfipojovaci pfirubou [1] s axialné ulozenym zavitovym
pouzdrem [2]. Zavitové pouzdro pfenasi toCivy moment z duté hfidele servopohonu na
vieteno armatury [3]. Pfipojovaci tvar A je schopen absorbovat axialni sily.

K pfizptsobeni pohon( pfipojovacich tvard A na provedenich s velikostmi pfirub F10
a F14 z roku vyroby 2009 a starsich je potfebny adaptér. Adaptér Ize objednat
u spole¢nosti AUMA.

Montaz oto¢ného servopohonu s pfipojovacim tvarem A

1. Je-li jiz pfipojovaci tvar A namontovan na otoném servopohonu: povolte Srouby
[3] k oto€nému servopohonu a sejméte pfipojovaci tvar A [2].

U nepfedvrtaného ¢i pfedvrtaného zavitového pouzdra musi byt zavitové pouzdro
nejprve opracovano pro uchyceni na vieteno armatury, teprve poté mohou byt
provedeny nasledujici kroky: Dokonéeni Uprav zavitového pouzdra pripojovaciho
tvaru A [» 17]

2. VFeteno armatury lehce potrete tukem.

3. Pripojovaci tvar A [2] nasadte na vieteno armatury a zaSroubujte, dokud
pfipojovaci tvar A [2] nedosedne na pfirubu armatury [4].

4. PrFipojovaci tvar A [2] naSroubujte tak, aby upeviovaci otvory licovaly.

5. ZaSroubujte Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A [2], ale zatim je
nedotahujte.

6. Nasadte otocny servopohon na vieteno armatury tak, aby unasece zavitového
pouzdra zapadly do adaptéru.

= PFi spravném zabéru lezi pfiruby na sobé v jedné ose.
7. Otocny servopohon nastavte tak, aby upevriovaci otvory licovaly.
8. Otocny servopohon upevnéte Srouby [3].



Montaz

5.4.2

Postup

9. Srouby [3] utdhnéte do kfize toivym momentem podle tabulky Utahovaci tocivé
momenty pro Srouby [» 56].

10. Oto&nym servopohonem v ruénim provozu otaéejte ve sméru OTEVRIT tak, aby
pfiruba armatury [4] a pfipojovaci tvar A [2] lezely pevné na sobé.

11. Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A utahnéte do kfize. Togivé
momenty viz tabulka Utahovaci toc¢ivé momenty pro Srouby [» 56].

DokoncCeni uprav zavitového pouzdra pfipojovaciho tvaru A

Tento pracovni krok je nutny pouze u nevrtaného nebo pfedvrtaného zavitového
pouzdra.

Presné provedeni vyrobku viz datovy list nebo asisten¢ni aplikace AUMA dané
objednavky.
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6.1

/\VYSTRAHA

/\UPOZORNENI

Schéma zapojeni/pfipojeni

Pfipustné druhy sité
(napajeci sité)

Druh proudu, sitové
napéti, sitova frekvence
Jisténi a dimenzovani

v misté instalace

Potencial zakaznickych
pripojek
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Zakladni informace

Nebezpeci turazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!

Nebude-li respektovano, mize hrozit nebezpedi smrti, zavazné ujmy na zdravi nebo
vécnych Skod.

- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.
- Pred pfipojenim vénujte pozornost zakladnim pokynum v této kapitole.

Servopohon se mlize pfi zapnuti sitového napéti okamzité rozjet!

Ohrozeni osob nebo poSkozeni armatury.

- Pred zapnutim sitového napéti zkontrolujte signaly pohybu a provozni chovani.

- Zaijistéte, aby pfi zapnuti nebyla spinéna spoustéci podminka pro bezpecénostni
chovani.

> Zaijistéte, aby pfi zapnuti nebyla spinéna spoustéci podminka pro NOUZOVE
chovani.

Duvody pro okamzité uvedeni do pohybu:

» Signalni nebo sbérnicova vedeni jsou pfipojena a je vydan odpovidajici pfikaz
k najeti.

* Funkce ,Bezpecnostni chovani“ byla nakonfigurovana tak, Ze stav po pfipojeni

sitového napéti vede k pohybu. Tovarni nastaveni parametrd Bezpecnostni akce:
STOP (servopohon se zastavi).

+  Funkce ,NOUZOVE chovani* byla nakonfigurovana tak, Ze stav po pfipojeni
sitového napéti vede k pohybu. Tovarni nastaveni funkce NOUZOVE chovani:
Funkce neni aktivovana.

Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spole¢né

s timto navodem vloZeno do plastové folie odolné proti povétrnostnim vliviim, ktera je

upevnéna na zafizeni. Schéma je mozné objednat také podle Cisla zakazky (viz

typovy Stitek) nebo stahnout z internetu (www.auma.com).

Servopohony jsou vhodné pro pouziti v sitich TN a TT. V siti IT je vyzadovan vhodny,
pfipustny izolacni hlida¢, napf. izola¢ni hlida¢ s metodou impulzniho méfeni.

Druh proudu, sitové napéti a sitova frekvence musi souhlasit s Udaji na typovém
Stitku, Typovy Stitek [» 10].

K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
uzivatele zapotfebi pouziti pojistek a vykonovych odpojovaét nebo pojistkovych
automatu.

* U stejnosmérného proudu pro DC pouzijte vhodné pojistkové automaty.
Pro pojistkové automaty doporucujeme nasledujici dimenzovani/charakteristiky:

Tabulka 4: Dimenzovani pojistkovych automat

Pocet servopohont 100 — 240 V AC/50 — 60 Hz 24V DC
180 - 300V DC
1 B06 B06
2 B10 B10
4 C13 B20

Maximalni hodnoty proudu jednotlivych modelll a verzi naleznete v elektrickych
udajich.

Pro moznost oddélenych potenciall viz Technické udaje [» 52].


http://www.auma.com
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Bezpecnostni standardy

Pfipojovaci vedeni,
kabelova Sroubeni,
redukce, zaslepky

Instalace vedeni v souladu

A NEBEZPECI

s EMC

6.2

Ochranna opatfeni a bezpecénostni zafizeni musi splfiovat platné vnitrostatni pfedpisy

pro misto instalace. VSechna externé pfipojena zafizeni musi splfiovat podminky

relevantnich bezpecnostnich standardl pro misto instalace.

* Doporuujeme nadimenzovat pfipojovaci vedeni a pfipojovaci svorky podle
jmenovitého proudu (ly). Viz Typovy Stitek [» 10] nebo elektricky datovy list.
K zajisténi izolace zafizeni pouZijte vhodna vedeni (dimenzované na poZadované
napéti). Vedeni dimenzujte na nejvyssi vyskytujici se jmenovité napéti.

* Aby nevznikala kontaktni koroze, doporu€ujeme u kovovych kabelovych Sroubeni
a zaslepek pouzivat tésnici prostfedek na zavity.

» Pouzivejte pfipojovaci vedeni s vhodnou minimalni jmenovitou teplotou.

» U pfipojovacich vedeni vystavenych UV zafeni (napf. mimo budovu) pouzivejte
vedeni odolné proti UV zafeni.

»  P¥i pripojeni elektronickych vysilaci polohy se musi pouzit stinéna vedeni.

«  P¥i pfipojovani sbérnicovych nebo sitovych vedeni dodrzujte doporuéeni pro
kabely konkrétni sbérnice Fieldbus nebo pro sitovou pfipojku. Podrobné
informace naleznete mj. v pfislusném stru¢ném navodu k pfipojeni sbérnice
Fieldbus, resp. k sitové pfipojce (jsou-li k dispozici).

Vedeni citliva vici ruseni a vedeni, ktera jsou zdrojem ru$eni instalujte s velkym
vzajemnym odstupem.

* Dlouha vedeni pokladejte v mistech s malym rusenim.

»  Zabrarite pouziti paralelnich cest s malym vzajemnym odstupem mezi vedenim,
které je zdrojem ruseni, a vedenim citlivym vaci ruseni.

Otevreni pfipojovaciho prostoru

Obr. 11: OtevFeni pfipojovaciho prostoru

2l —
[3]
(4] [5]
[11  Viko [2]  Srouby
[3] Vedeni kabeld [4] Zaslepky
[5] Kabelové Sroubeni (volitelné)

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Ohrozeni Zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.

- PrFed otevienim odpojit od napéti.

- Po odpojeni napéti pockejte alespon 60 sekund. Teprve poté oteviete kryt.
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m Koroze zpGsobena pronikajici vihkosti pfi pouziti nevhodnych
kabelovych Sroubeni / zaslepek!
- Pouzivejte vhodna kabelova Sroubeni / zaslepky podle kryti IP..., které je uvedeno
na typovém Stitku.

Obr. 12: Kryti IP67 (p¥iklad)
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@ U stinénych vodica: Pouzijte kabelova Sroubeni EMC,

@ Dodané zaslepky spliuji IP ochranu servopohonu.

Postup 1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].
2. Namontujte kabelova Sroubeni [5] odpovidajici pfipojovacim vedenim.

3. Utahnéte kabelova Sroubeni a zaslepky na krytu. DodrZujte to€ivé momenty podle
udaju vyrobce.

6.3 Pripojeni vedeni

Tabulka 5: Pripojovaci prufezy a utahovaci momenty pfi pfipojovani ochranného vodice
Oznaceni Pripojovaci prarezy Kroutici moment
1,5 - 2,5 mm? (flexibilni) pfimo
1,5 = 6 mm? (pevné) pfimo
Pfipojeni ochranného vodice @ (PE) 1,0 - 6 mm? pomoci vidlicové kabelové 3 —4 Nm
koncovky nebo
koncové dutinky

Tabulka 6: Pripojovaci prufezy sitového vedeni

Oznaceni Typ vodice Pfipojovaci prurez
min [mm?] max [mm?]
tuhy/flexibilni 0,08 2,5

Sitové vedeni
AWG AWG 28 AWG 12

Tabulka 7: Pfipojovaci prufezy signalnich vedeni (na pruzinovych svorkach)

Oznaceni Typ vodice Pfipojovaci prifez
min [mm?] max [mm?]
pevny 0,2 1,5
flexibilni 0,2 1,5
Signalni vedeni /0 flexibilni s koncovou
dutinkou 0,2 1,5
bez plastového pouzdra
AWG AWG 28 AWG 16
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/\VYSTRAHA

Postup

V pripadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného
vodice!

Mozny uraz elektrickym proudem, vazné zranéni nebo smrt.
- Pf¥ipojte vSechny ochranné vodice.

- PFipojku ochranného vodi¢e propojte s externim ochrannym vodi¢em
pfipojovaciho vedeni.

- Zafizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

Vedeni kabell

Vedeni kabell souvisi s tim, kolik vedeni se kromé sitového vedeni bude pfipojovat.
Zde jsou dvé moznosti:

Na nasledujicim obrazku zobrazené vedeni kabell plati pouze pro servopohony
s 1/0 rozhranim!

Pro servopohony s rozhranim Fieldbus viz pfislusny stru¢ny navod (pokud je
k dispozici).

Obr. 13: Vedeni kabell sitovych a signalnich vedeni

[1] Vedeni kabell s jednim sitovym [2] Vedeni kabell s jednim sitovym
vedenim a jednim signalnim vedenim vedenim a dvéma dal$imi vedenimi

Z duvodu pristupnosti doporucujeme dodrzovat uvedené poradi.

1. Signalni vedeni vlozte do pravého kabelového Sroubeni a posunte ho nahoru, aby
bylo vedeni vidét.

2. Pokud budete pfipojovat dalSi signalni vedeni: Druhé signalni vedeni vlozte do
prostfedniho kabelového Sroubeni a posurite ho nahoru, aby bylo vedeni vidét.

3. Sitové vedeni vlozte do levého kabelového Sroubeni a posunte ho nahoru, aby
bylo vedeni vidét.

4. Odstrarnite plast vodica.
5. Odizolujte Zily.
- signalni vedeni cca 6 mm, sitové vedeni cca 10 mm.
6. U flexibilnich vodi¢h: Pouzivejte Zilova pouzdra podle DIN 46228.
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Pripojka ochranného vodice

7. Vysroubuijte $roub na pFipojce ochranného vodige (&).

8. Z povrchu servopohonu pod tfrmenovou svorkou odstrante praskovy nastrik
(opilujte).

9. Ochranny vodi¢ naSroubujte s vidlicovou kabelovou koncovkou nebo Zilovym
pouzdrem k pFipojce ochranného vodige (&) podle obrazku.

Obr. 14: Pripojka ochranného vodice

Pfipojeni sitovéeho vedeni

Obr. 15: Ochrana pred kontaktem, sitové vedeni

[3] Sroub [4]  Ochrana pied kontaktem, sitové
vedeni

10. VyS&roubujte Sroub [3].
11. Demontujte ochranu pfed kontaktem sitového vedeni [4].

12. Sitové vedeni [5] pfipojte podle schématu zapojeni zakazky k pfipojovaci svorce
[6].

Obr. 16: Pripojeni sitového vedeni

[6] Pripojovaci svorka [5] Sitové vedeni

13. Namontujte ochranu pfed kontaktem sitového vedeni [4].
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14. Sroub [3] znovu za$roubuijte a utahnéte.

Pfipojeni signalnich vedeni

OZNAMENI Poskozeni pruzinovych svorek v disledku zaseknuti koncovych dutinek
o dil krytu!

Je nutna vymeéna celého dilu.

9
9

>

>

Pouzivejte Zilova pouzdra s hladkym povrchem!

Aby se zabranilo nerovnostem Zilového pouzdra, doporu€uje AUMA jako vhodné
krimpovaci klesté model Crimpfox 6 od spole¢nosti Phoenix Contact.

Odijistéte pruzinovou svorku: Podle obrazku odjistéte Sroubovakem pfislu$nou
pruzinovou svorku a vyjméte signalni vedeni.

Signalni vedeni Ize po odjiténi pruzinové svorky vytahnout bez odporu!

@ Pokud po pfipojeni napajeni nasleduje nastaveni koncovych poloh pomoci
internich ovladacich tlaCitek: Nechte viko oteviené!

Obr. 17: PFipojeni signalnich vedeni na pruzinové svorky

15.

16.

17.

18.

19.

Signalni vedeni pfipojte na pruzinové svorky podle schématu zapojeni pfislusné
zakazky.

U stinénych vodi¢a: Konec stinéni kabelu spojte pfes kabelové Sroubeni s krytem
(uzemnéte).

Pokud byl ochranny vodi¢ od vika odpojen, pfed nasazenim vika ho znovu pfipojte
utahovacim momentem 2,2 Nm.

Kabelova Sroubeni pevné utahnéte pfedepsanym momentem vyrobce, aby byl
zarucen pfislusny stupen kryti.

Pfipojte napajeni.
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6.4

/\VYSTRAHA

24

Postup

Uzavrieni pfipojovaciho prostoru

Obr. 18: Zavieni pfipojovaciho prostoru: (pfiklad 1/O rozhrani)

—[1]

[1]  Viko [2]  Srouby
[3] O-krouzek

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!
Mozné ohrozeni zivota nebo nebezpeci vazného poranéni.

— Pokud byl ochranny vodi¢ odpojen od vika: Ochranny vodi€ znovu pfipojte k viku.
Sroub utahnéte toCivym momentem 2,2 Nm.

- PFi montazi vika dbejte na to, aby nedoslo k pfiskfipnuti kabelu.

Ztrata IP ochrany, resp. ochrany pred vybuchem kviili po§kozenému O-
krouzku.

- Pfi montazi vika na kryt dbejte na to, aby byl O-krouZek spravné nasazen v drazce
a nedoslo k jeho poSkozeni pfi montazi vika.

1. Demontujte O-krouzek [3].

2. Zkontrolujte, zda je O-krouzek v pofadku, v pfipadé poskozeni ho vymérite.
3. Ocistéte tésnici plochy na viku [1] a krytu.

4. O-krouzek lehce namazte tukem bez obsahu kyselin (napf. vazelinou).

5. O-krouzek vloZte do stanovené drazky.

6

Nasadte viko a Srouby [2] rovhomérné utdhnéte do kfiZze toivym momentem
10 Nm. Utahovaci to€ivy moment, viz kapitola Utahovaci to¢ivé momenty pro
Srouby [» 56].
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6.5 Vnéjsi zemnici pFipojka

Obr. 19: Zemnici pFipojka vnéjsi

Pouziti Vnéjsi zemnici pFipojka, s tfrmenovou svorkou, pro pfipojeni k vyrovnani potencialu.
Standardné: Bez zemnici pfipojky, jen s plastovou deskou a Sroubem.

Volitelné: S zemnici pfipojkou, skladajici se z trmenové svorky a Sroubu s valcovou
hlavou, s pfidavnym kovovym kotou¢em pro provedeni pro Ex prostfedi.

@ Ocistéte plochu na servopohonu pod tfmenovou svorkou od praskového laku

(pilnikem).

Tabulka 8: Pripojovaci prufezy a utahovaci to¢ivé momenty zemnicich pfipojek

Druh kabelu Pfipojovaci prirezy Utahovaci toc¢ivé momenty
pevny 2,5 mm? az 6 mm? 3—-4Nm

flexibilni 1,5 mm? az 4 mm? 3—4Nm

U zZil s jemnym dratem (flexibilnich zil), pfipojka s kabelovou botkou / krouzkovou kabelovou botkou. PFi
pfipojeni dvou jednotlivych Zil pod tfrmenovou svorku musi mit tyto zily stejny prirez.
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Uvedeni do provozu

Tabulka 9: Konfigurace parametru

Krok

Nastaveni
koncovych poloh

Nastaveni
ukazatele polohy

Konfigurace
dalSich parametra

26

7 Uvedeni do provozu
Uvedeni do provozu je rozdéleno do tfi kroku:
1. Nastaveni koncovych poloh
2. Nastaveni ukazatele polohy
3. Konfigurace dalSich parametrd

Kromé koncovych poloh jsou veSkera nastaveni konfigurovana podle objednavky
jiz pfi vyrobé.

Pfi spravné objednavce se musi nastavovat koncové polohy a ukazatel polohy.

Nasledujici tabulka obsahuje nejdulezitéjSi parametry a zpusob jejich konfigurace.

Nastaveni Parametr/oznac¢eni Na servopohonu Asistencni Dalkové ovladani  Viz kapitola
aplikace AUMAa AUMA RSTX 100
AUMA CDT
Nastaveni koncové Nastaveni koncove
polohy ZAVRENO  AM© Ano Ano polohy ZAVRENO
[» 27]
Polohy
Nastaveni koncové Nastaveni koncové
polohy Ano Ano Ano polohy OTEVRENO
OTEVRENO > 28]
Ukazatel koncové
4 A N N
polohy ZAVRENO  "° © © Ukazatel polohy
Ukazatel pro i .
koncové polohy Ukazatel koncové (samonastavovaci)
polohy Ano Ne Ne [» 29]
OTEVRENO
Koncova poloha
] ZAVRENO Ne Ano Ano
Zpusob vypinani -
Koncova poloha Ne AR A
OTEVRENO
Vypinaci moment
o Ne Ano Ano
Momentové ZAVRIT
vypinani Vypinaci moment
OTEVRIT Ne Ano Ano
Rychlosti Otacky Ne Ano Ano {\:a;?vem ekl
I/0 signaly
(digitalni/ Typ a obsazeni Ne Ano Ano —
analogovy)
Polohovy regulator Ruzné parametry  Ne Ano Ano —

Pomoci asisten¢ni aplikace AUMA nebo softwaru AUMA CDT Ize konfigurovat mnoho
dalSich parametr(. K tomu viz pfirucka PROFOX (Parametry a funkce).

7.1 Nastaveni koncovych poloh (tlagitky)

- P¥i odpojeni pomoci poloh dbejte na dobéh.

Poskozeni armatury/pirevodovky v pfipadé nespravného nastaveni!
- Pfi nastaveni v motorovém provozu: Pferuste jizdu v€as pfed koncovym dorazem.

®

Pokud se pohon vypina v zavislosti na toCivém momentu: zkontrolujte vypinaci
moment nastaveny z vyroby!

®

Koncové polohy se mohou nastavovat také pomoci asisten¢ni aplikace AUMA
nebo softwaru AUMA CDT.
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A NEBEZPECI

®

Postup

Pfi nastavovani koncovych poloh se servopohon chova v zavislosti na nastaveném
zplsobu vypinani:

Zpusob vypinani prostrednictvim drahy

Bod drahy koncové polohy je nastaven pfesné na aktualni polohu. Po dosazeni bodu
drahy se pohon vypne.

Zpusob vypinani prostrednictvim to¢ivého momentu

Bod drahy koncové polohy se nastavuje < 1 % pred aktualni polohou. Po dosazeni
hodnoty to€ivého momentu se servopohon vypne.

Nastaveni koncové polohy ZAVRENO

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Nedodrzeni pokynu ma za nasledek smrt nebo vaznou zdravotni ujmu.

- Elektrické pfipojeni a uvedeni zafizeni do provozu pod napétim mohou provadét
pouze vySkoleni odborni pracovnici.

- Nedotykejte se zadnych vedeni.

Nastavenou koncovou polohu Ize pFejet!

P¥i pohybu ve smé&ru OTEVRENO/ZAVRENO se servopohon zastavi po dosaZzeni
nastavené koncové polohy. Opétovnym stisknutim tlacitka (kratké stisknuti) vyjede
servopohon za koncovou polohu. Opétovnym stisknutim tlacitka (drzte stisknuté) jede
servopohon az k mechanickému dorazu, napf. ke koncovému dorazu servopohonu
nebo armatury.

1. Sejméte viko servopohonu.
2. Pomoci tlagitka ¥ jedte do sméru ZAVRENO, dokud se armatura nezavfe.
= Najeti do smé&ru ZAVRENO signalizuje &ervené blikajici kontrolka LED.

Obr. 20: Jedte ve smé&ru ZAVRENO (pfiklad /O rozhrani)

3. Po dosaZzeni pozadované koncové polohy ZAVRENO tlagitko ¥ uvolnéte.

= Kontrolka LED bude jesté cca 10 sekund blikat modfe. V tomto asovém
Useku Ize nastavit koncovou polohu.

4. Zatimco kontrolka LED modfe blika, stisknéte a pfidrzte tlagitko L. minimainé dvé
sekundy, dokud nebude kontrolka LED svitit Cervené.
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7.1.2

A NEBEZPECI

®

Postup
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Obr. 21: Nastavte koncovou polohu ZAVRENO (pfiklad I/O rozhrani)

-
-
L
-

= Koncova poloha ZAVRENO byla Gsp&$né nastavena.

Nastaveni koncové polohy OTEVRENO

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Nedodrzeni pokynu ma za nasledek smrt nebo vaznou zdravotni djmu.

- Elektrické pfipojeni a uvedeni zafizeni do provozu pod napétim mohou provadét
pouze vySkoleni odborni pracovnici.

- Nedotykejte se zadnych vedeni.

Nastavenou koncovou polohu Ize prejet!

P¥i pohybu ve sméru OTEVRENO/ZAVRENO se servopohon zastavi po dosazeni
nastavené koncové polohy. Opétovnym stisknutim tlacitka (kratké stisknuti) vyjede
servopohon za koncovou polohu. Opétovnym stisknutim tlacitka (drzte stisknuté) jede
servopohon az k mechanickému dorazu, napf. ke koncovému dorazu servopohonu
nebo armatury.

1. Sejméte viko servopohonu.
2. Pomoci tlagitka A jedte do smé&ru OTEVRENO, dokud se armatura neotevie.
= Najeti do sméru OTEVRENO signalizuje zelené blikajici kontrolka LED.

Obr. 22: Jedte ve smé&ru OTEVRENO (pfiklad I/O rozhrani)

3. Po dosazeni pozadované koncové polohy OTEVRENO tlagitko A uvolnéte.

= Kontrolka LED bude jesté cca 10 sekund blikat modfe. V tomto Casovém
useku Ize nastavit koncovou polohu.

4. Zatimco kontrolka LED modfe blika, stisknéte a pridrzte tlagitko = minimalné dvé
sekundy, dokud nebude kontrolka LED svitit zelené.
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7.2

Obr. 23: Priklad 1/O rozhrani

= Nastavte koncovou polohu OTEVRENO (pfiklad I/O rozhrani)

Ukazatel polohy (samonastavovaci)

Poskozeni ukazatele polohy chybné zvolenym stoupanim hfidele!
Ukazatel polohy objednejte vhodné k armature.

Nasledujici popis plati pro standardni provedeni zavirani smérem doprava.
Pro specialni provedeni zavirdni smérem doleva je k dispozici samostatny popis.

Ukazatel polohy ukazuje polohu armatury podle kotou€e ukazatele polohy
pohybujiciho se nahoru a dolu. Bily krouzek indikatoru koncové polohy ukazuje
koncovou polohu OTEVRENO. Spodni koncovy bod ukazatele polohy je v koncové
poloze ZAVRENO.

Obr. 24: Ukazatel polohy

| ™
‘

-

[1] Krouzek ukazatele koncové polohy se  [2] Kotou€ ukazatele polohy
symbolem pro OTEVRENO

Ukazatel polohy se nastavi automaticky pfi uvedeni do provozu. Ve stavu pfi dodani je
Zluty kotou€ ukazatele polohy [2] a bily krouZek ukazatele koncové polohy [1] na krytu.
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Obr. 25: Stav pfi dodani

PFi prvnim najeti do sméru OTEVRENO posouva Zluty kotou¢ ukazatele polohy [2] bily
krouZek ukazatele koncové polohy [1] nahoru do té doby, dokud nezajede do koncové
polohy.

Nastaveni ukazatele polohy

V pfipadé problém( s mechanickym ukazatelem polohy viz kapitola Odstranéni
poruch [» 45].

Pokud dojde ke zmé&né koncové polohy OTEVRENO, Ize ukazatel polohy otevfit a bily
krouzek ukazatele koncové polohy znovu nastavit pomoci Sroubovaku.

Obr. 26: Nastaveni bilého krouzku ukazatele koncové polohy

£/

PFi najeti do sméru ZAVRENO se poté pohybuje pouze Zluty kotou& ukazatele polohy
[2]. Bily krouZek ukazatele koncové polohy [1] zustava v poloze koncové polohy
OTEVRENO.

7.3 Konfigurace dal$ich parametru

K vyuziti piného rozsahu moznosti konfigurace je zapotfebi asisten¢ni aplikace AUMA
nebo software AUMA CDT. Jaké parametry se zobrazi a zda je mozné je ménit, zavisi
na uzivatelské urovni.

Informace o uZivatelskych Urovnich a heslech viz Uzivatelska Uroven a heslo [} 38]
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7.3.1 Nastaveni rychlosti

Rychlosti jsou ur¢ovany otackami motoru. Pomoci asistenéni aplikace AUMA,
softwaru AUMA CDT nebo dalkového ovladani AUMA RSTX 100 Ize ménit otacky
motoru a tim i rychlost servopohonu.

Nastavuji se procentni hodnoty v rozmezi 10 % az 100 %, pfi¢emz 100 % odpovida
maximalnim otackadm motoru, a tedy maximalni rychlosti servopohonu.

Tabulka 10: Pfifazeni stupnii vykonu pouzitym motorim a napajecim zdrojum

Stupen vykonu Motor Napajeci zdroj
V1 18 W 65 W
V2 25 W 65 W
V3 50 W 85 W

Rychlost se mize individualné nastavovat pro tyto funkce:

+  Standardni rychlost pro najeti do poloh OTEVRENO a ZAVRENO a zpét
(parametr: [PRM_5587] Otacky motoru 1).

* Alternativni standardni rychlost, jestlize jsou pro najeti do poloh OTEVRENO
a ZAVRENO pozadovany razné rychlosti nebo se maji pres digitalni vstup stfidat
dvé rychlosti (parametr: [PRM_5588] Otacky motoru 2).

* Rychlosti pro funkce ,bezpecnostni chovani“ a ,nouzové chovani*:

— Pro najeti do polohy ZAVRENO (parametr: [PRM_5592] Otagky motoru pro
bezpecény chod ZAV a nouzovy chod ZAV)

— Pro najeti do polohy OTEVRENO (parametr: [PRM_5591] Otagky motoru pro
bezpecny chod OTV a nouzovy chod OTV)

Variabilni rychlosti

Pro jizdu mezi polohami OTEVRENO a ZAVRENO Ize rychlost prednastavit pomoci
analogového vstupu nebo sbérnice Fieldbus. Analogovy vstup se musi konfigurovat
pro tento signal.

Rychlost Ize nastavit v rozmezi 10 % aZ 100 % maximalnich ota¢ek motoru:

0/4 mA = 10 % maximalnich otaéek motoru

20 mA =100 % maximalnich ota¢ek motoru

Limity odstupfiovani plati shodné pro Fieldbus. Zde je k dispozici odpovidajici pole
v zobrazeni procesu.

Tabulka 11: Pfiklad hodnot pro nastaveni konstrukéni velikosti M5
Otacky v % maximalnich otacek motoru

Otacky na vystupu V2 Al
v 1/min 4 1/min — 35 1/min 2 1/min — 20 1/min

2 — 10 %

8 — 15 %
S5 10 % —

4 1% 20 %

5 14 % 25 %

6 — 30 %

7 20 % 35 %

10 29 % 50 %

14 40 % 70 %

18 51 % 90 %

20 57 % 100 %
25 71 % —
30 86 % —
35 100 % —
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Tabulka 12: Ptiklad hodnot pro nastaveni konstrukéni velikosti M10
Otacky v % maximalnich otaéek motoru

Otacky na vystupu V3 V2
v 1/min 4 1/min - 35 1/min 2 1/min - 18 1/min

2 — 11 %
8 — 17 %
4 11 % 22 %
® 14 % 28 %
6 — 33 %
7 20 % 39 %
10 29 % 56 %
14 40 % 78 %
18 51 % 100 %
20 57 % —
25 71 % —
30 86 % —
35 100 % —

Tabulka 13: Pfiklad hodnot pro nastaveni konstrukéni velikost M25
Otacky v % maximalnich otacek motoru

Otacky na vystupu V3 V2
v 1/min 1,4 1/min - 14 1/min 0,6 1/min — 6 1/min
0,6 — 10 %
1 — 17 %
1,4 10 % 23 %
1,5 1% 25 %
2,0 14 % 33 %
2,5 18 % 42 %
8 21 % 50 %
BI5) 25 % 58 %
4 29 % 67 %
5 36 % 83 %
6 43 % 100 %
7 50 % —
10 71 % —
14 100 % —

Tabulka 14: Priklad hodnot pro nastaveni konstrukéni velikost M50
Otacky v % maximalnich otacek motoru

Otacky na vystupu V3 V2
v 1/min 0,6 1/min — 6 1/min 0,3 1/min — 3 1/min

0,3 — 10 %
0,5 8 % 17 %
0,6 10 % 20 %
1 17 % 33 %
1,5 25 % 50 %
2,5 42 % 83 %
8 50 % 100 %

85 58 % —

4 67 % —

® 83 % —

6 100 % —

Tabulka 15: Priklad hodnot pro nastaveni konstrukéni velikost M100
Otacky v % maximalnich otacek motoru

Otacky na vystupu V3 V2
v 1/min 0,3 1/min — 3 1/min 0,15 1/min - 1,5 1/min
0,15 — 10 %
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Otacky na vystupu
v 1/min

0,3
0,5
1
1,5
2,5
3

Otacky v % maximalnich otaéek motoru

V3

0,3 1/min — 3 1/min

10 %
17 %
33 %
50 %
83 %

100 %

V2
0,15 1/min - 1,5 1/min

20 %
33 %
67 %
100 %

7.3.2 Nastaveni togivych momentu

Tocivé momenty pro vypnuti Ize nastavit v urcitém rozsahu pomoci asistenéni
aplikace AUMA, softwaru AUMA CDT nebo dalkového oviadani RSTX 100. Pfipojeni
k servopohonu se provadi prostfednictvim Bluetooth. Vypinaci momenty je mozné
nastavovat samostatné pro sméry ZAVRENO a OTEVRENO.

Tabulka 16: ToCivé momenty podle konstrukeni velikosti
Druh pohybu servopohonu Konstrukéni velikost

Otocny servopohon M5
M10
M25
M50
M100

Rozsah nastaveni pro vypinaci
moment

2-5Nm
4—-10Nm
10— 25 Nm
20 — 50 Nm
40 — 100 Nm
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8.1

Postup

8.2

Ovladani

Rucni provoz

V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité muze byt servopohon za ucelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v ru¢nim provozu. Pomoci ru€niho kola
se posune vystup. Rucni kolo je trvale v zabéru a zdvojuje motoricky pohyb, pokud
jsou ruéni kolo a motor aktivovany sou€asné. Jinak je ru€ni kolo béhem provozu
motoru v nec¢inném stavu.

V ruénim provozu / nouzovém ru¢nim provozu nelze méfit tocivy moment, ale
posledni naméfena hodnota zUstava platna (motorovy provoz), a tedy konstantni.

Pro konstrukéni velikosti PF-M5 az PF-M10 neni ruéni kolo k dispozici, ale jen
nouzovy ruéni provoz, viz Nouzovy rucni provoz [» 34].

Nasledujici popis plati pro standardni provedeni zavirani smérem doprava.
Pro specialni provedeni zavirani smérem doleva je k dispozici samostatny popis.

1. Uzavreni armatury: Otocte ruéni kolo ve sméru hodinovych rugicek.

/4

= Hnaci hfidel (armatura) se otaci ve sméru hodinovych rucicek do polohy
ZAVRENO.

2. Otevreni armatury: Otocte ruéni kolo proti sméru hodinovych rucicek.

\

= Hnaci hfidel (armatura) se otaci proti sméru hodinovych ruci¢ek do polohy
OTEVRENO.

Otacenim rucniho kola pfi motorovém provozu se podle sméru jeho otaceni
prodluZuje, popf. zkracuje pfestavna doba.

Vypinani v zavislosti na toCivém momentu

Momentové vypinani se mlze aktivovat i pfi ruénim provozu.

Pokud se servopohon béhem vypinani v zavislosti na toCivém momentu posune za
bod koncové polohy, signal ,Koncova poloha dosazena“ se spusti jesté pred
dosazenim mechanického dorazu.

Nouzovy rucni provoz

V pfFipadé poruchy motoru nebo vypadku sité mize byt servopohon za Gcelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v nouzovém ru¢nim provozu.
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OZNAMENI

Servopohony konstrukénich velikosti PF-M5 az PF-M10 nemaji ruéni kolo. Rucni
ovladani se proto provadi prostfednictvim nouzového ru¢niho provozu.

Nouzovy ruéni provoz se aktivuje a deaktivuje ru¢né. Jakmile je nouzovy ru¢ni provoz
aktivovan/deaktivovan, motor servopohonu se odpoji/zapne.

Obr. 27: Prehled nouzového ruéniho provozu

[1] Ochranna krytka [2] Matice
[3]  Sroub

Nouzovy rucni provoz

Otaceni nastroje, pokud je nastroj pripojen za chodu motoru!
Poranéni prstl nebo rukou.
- Nastroje pouzivejte pouze tehdy, kdyz je motor odpojen.

Je-li nastroj nasazen, neni zaruéen stupen kryti IP ... uvedeny na
typovém stitku!

Vniknuti vihkosti.

- Pokud je nastroj nasazen, nestfikejte na kryt vodu.

- Pro plny stupen kryti IP musi byt nasazena ochranna krytka.

Tabulka 17: Max. to€ivy moment a otacky (pouziti s akumulatorovym Sroubovakem)

Servopohon max. to¢ivy moment max. otacky
PROFOX Q 150 1/min
PROFOX M 2 Nm .

400 1/min
PROFOX L

Servopohon je v nouzovém ruénim provozu chranén kluznou tfeci spojkou proti
kratkodobé pfili§ vysokému toCivému momentu. Tato nouzova funkce je uréena pouze
pro kratkodobé pouziti. Pfi dlouhodobém namahani se kluzna tfeci spojka poskodi.
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Obr. 28: Aktivovani/deaktivovani nouzového ru¢niho provozu

(7 2\

/
IR

aktivovani Potfebné nastroje, kli¢ s vnéjSim Sestihranem SW10 a kli€ s vnitinim Sestihranem
SWS5, jsou soucasti sady nastroji AUMA (€. vyr: Z007.735).

1. Sejméte ochrannou krytku [1].

2. Pomoci kliGe s vnéjSim Sestihranem SW10 otolte matici [2] ve sméru hodinovych
ruci¢ek az na doraz.

Nouzovy rucni provoz 3. Pomoci klice s vnitinim Sestihranem SW5 otoCte Sroubem [3] ve sméru
OTEVRENO/ZAVRENO.

deaktivovani Potfebné nastroje, kli¢ s vnéjSim Sestihranem SW10 a kli€ s vnitinim Sestihranem
SWS5, jsou soucasti sady nastroji AUMA (€. vyr: Z007.735).

4. Pomoci klice s vnéjsim Sestihranem SW10 otocte matici [2] proti sméru
hodinovych ruci¢ek az na doraz.

5. Nasadte ochrannou krytku [1].

8.3 Motorovy provoz

m Poskozeni armatury v pfipadé nespravného nastaveni!

- Pred elektrickym ovladanim servopohonu zkontrolujte nakonfigurované parametry
Z vyroby.

- V pripadé odliSnosti upravte parametry podle pozadavkd armatury a pfisluSného
pouziti.

8.3.1 Ovladani servopohonu tlagitky
Servopohon je mozné ovladat na misté Ctyfmi tlacitky.

@ Aby bylo mozZné ovladat servopohon pomoci tlacitek, musi byt zajisténo napajeni.
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8.3.2

Funkce

Uzivatelska uroven

Obr. 29: TlaCitka a LED (pfiklad 1/O rozhrani)

L :
e Il
[1] Tlagitko pro nastaveni koncové polohy  [2] Tlacgitko pro najeti do sméru
OTEVRENO OTEVRENO
[3] Tlagitko pro najeti do sméru ZAVRENO [4] Tlacitko pro nastaveni koncové polohy
ZAVRENO
[5] LED

Nastavenou koncovou polohu Ize pfejet!

P¥i pohybu ve sméru OTEVRENO/ZAVRENO se servopohon zastavi po dosazeni
nastavené koncové polohy. Opétovnym stisknutim tlacitka (kratké stisknuti) vyjede
servopohon za koncovou polohu. Opétovnym stisknutim tladitka (drzte stisknuté) jede
servopohon az k mechanickému dorazu, napf. ke koncovému dorazu servopohonu
nebo armatury.

1. Najeti servopohonu ve sméru OTEVRENO: PFidrzte tlagitko [2] stisknuté.
= Béhem najeti ve sméru OTEVRENO blika LED zelen&.

2. Najeti servopohonu ve sméru ZAVRENO: P¥idrzte tlagitko [3] stisknuté.
= Bé&hem najeti ve sméru ZAVRENO blika LED &ervené.

Ovladani servopohonu pomoci asisten¢ni aplikace AUMA

Ovladani servopohonu mUze alternativné probihat i pomoci ,asistenéni aplikace
AUMA* nebo softwaru AUMA CDT. Nasledujici tabulka obsahuje pfehled nabidek
asistencni aplikace AUMA a programu AUMA CDT.

Tabulka 18: Pfehled menu a popis

Nabidka Popis
Zobrazeni vSech vyskytujicich se vystrah a chyb
Diagnostika s podrobnostmi.

Diagnostika servopohonu a diagnostika detailt

Funkce iizd Najeti do sméru koncovych poloh
Tzcy Obnoveni chybové paméti

Stanovit koncové polohy l;l%s_}_?zv\?glE Fl)\locl?h pro koncové polohy ZAVRENO

e e e Oznaceni zafizeni
Certifikat pristroje . . o
Cislo zakazky, sériové Cislo
Konfigurace Konfigurace v§ech parametrt
Tovarni nastaveni

Servisni funkce
Restart servopohonu

Uzivatelska uroven (1), (2), (3), ... stanovuje, které nabidky menu nebo parametry se
prihlasenému uzivateli zobrazi nebo které smi tento uzivatel ménit.

Existuje 6 rlznych uzivatel(l / uzivatelskych trovni. Uzivatelska uroven (1), (2), (3), ...
se zobrazuje v hornim Fadku displeje:
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Heslo

®

8.3.3
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Asisten¢ni aplikace AUMA

38

MD>

AUMA CDT
MD>

Obr. 30: Zobrazeni uzivatelské urovné (napf. uzivatelska urovern 4)

Kazda uzivatelska uroven ma vlastni heslo a opravnéni k provadéni rliznych akci.
Heslo musi mit vzdy 6 dislic.

Tabulka 19: UzZivatelska uroven a heslo

Uzivatelé a opravnéni

Uzivatel (uzivatelska urovern) Opravnéni/heslo
Kontrola nastaveni

Dozor (1) Neni potfebné heslo

Zmeéna konfigurac¢nich parametrt (maly rozsah)

Heslo z vyroby: 000000

Udrzba (3) Uréeno pro pozdéjsi rozSireni

Uzivatel (2)

Zména konfiguracnich parametrt (velky rozsah)
Specialista (4) napt. zplsob vypinani, obsazeni signaliza¢niho relé
Heslo z vyroby: 000000
Servisni personal
Zména konfiguraénich parametrt (servisni rozsah)
AUMA Administrator (6) Administrator AUMA

Servis (5)

Neopravnény pfistup je snazsi pfi nezabezpeceném hesle! Doporucujeme proto
zménit heslo pfi prvnim uvedenim do provozu.

Ovladani servopohonu dalkové

Servopohon se mlize pfi zapnuti sitového napéti okamzité rozjet!
OhroZeni osob nebo podkozeni armatury.
- Prfed zapnutim sitového napéti zkontrolujte signaly pohybu a provozni chovani.

- Zajistéte, aby pfi zapnuti nebyla spinéna spoustéci podminka pro bezpe&nostni
chovani.

> Zaijistéte, aby pii zapnuti nebyla spinéna spoustéci podminka pro NOUZOVE
chovani.

Nastaveni provozniho rezimu DALKOVE

Provozni rezim DALKOVE je predpokladem pro ovladani servopohonu pomoci
digitalnich signald, analogovych signald nebo sbérnice Fieldbus.

Provozni rezim Ize zménit pomoci asistenéni aplikace AUMA, softwaru AUMA CDT,
dalkového ovladani RSTX 100 nebo panelu mistniho ovladani.

[DIS_53] Konfigurace
[DIS_2919] Provozni rezim
[PRM_5535] Prepinaé

Nebo v okné dalkového ovladani, polozka [DIS_2250] Funkce jizdy.
Vychozi nastaveni: Provozni rezim = DALKOVE

[DIS_53] Konfigurace
[DIS_2919] Provozni rezim
[PRM_5535] Prepinaé

Nebo pomoci zalozky Zafizeni v okné s informacemi o pfipojeni, polozka [PRM_5535]
Pfepinac nebo v okné Dalkové ovladani.

Vychozi nastaveni: Provozni rezim = DALKOVE
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Servopohon reaguje pouze na aktualné nastaveny zdroj pfikazu, ale zdroj pfikazu
Ize b&hem provozu zménit. Provoz OTEVRENO — ZAVRENO se provadi
prostfednictvim digitalnich vstupl. Regulaci pozadované hodnoty (napf. pro
regulacni rezim) Ize provadét pouze prostfednictvim analogovych vstupl nebo
sbérnice Fieldbus.

PFepnuti mezi regulaci OTEVRIT-ZAVRIT a regulaci pozadované
hodnoty

U vSech servopohont PROFOX je mozné piepnuti mezi ovladanim OTEVRENO -
ZAVRENO (DALKOVE OTEVRENO - ZAVRENO) a ovladanim dle poZzadovanych
hodnot (DALKOVE POZ.).

Pro pfepnuti musi byt k dispozici a nakonfigurovan digitalni vstup pro signal [PZD_22]
MODE.

+  Vstup [PZD_22] MODE = droveri high (standardné&: + 24 V DC) = DALKOVE
OTEVRENO - ZAVRENO

Ovladani probiha pomoci digitalnich povelt jizdy OTEVRENO, STOP, ZAVRENO.
+  Vstup [PZD_22] MODE = uroveri low (0 V nebo otevieny vstup) = DALKOVE POZ.
Ovladani probiha pomoci analogového signalu (napf. 0/4 — 20 mA).

Tabulka 20: Vyznam kédovani

Signal DIN Koédovani DIN (tovarni Vstup zapojen (24 V) Vstup nezapojen (0 V)
nastaveni)
MODE Nizky aktivni Provoz: OTEVRENO, Regulaéni rezim pres

ZAVRENO, STOP analogovy vstup

Konfigurace digitalniho vstupu
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4).

[DIS_53] Konfigurace )
[DIS_139] I/O - rozhrani VSTUP/VYSTUP
[DIS_116] Digitalni vstupy

PrFiklad: Pro pfepnuti pouzijte vstup Signal DIN 1:
Parametr: [PRM_873] Signal DIN 1
Hodnota nastaveni: MODE

NOUZOVE najeti

NOUZOVE najeti je spusténo signalem na vstupu pro chod v nouzi nebo pfikazovym
bitem Fieldbus NOUZE. Servopohon najede do uréené NOUZOVE polohy (napf.
koncova poloha OTEVRENO nebo koncovéa poloha ZAVRENO). Béhem
NOUZOVEHO najeti servopohon nereaguje na zadné jiné pfikazy k najeti, napf.
DALKOVE OTEVR./DALKOVE ZAVR. nebo DALKOVE POZ., Fieldbus OTEVR./
Fieldbus ZAVR. nebo Fieldbus POZ.

Ovladani servopohonu na misté (panel mistniho ovladani)

Muze dojit k silnému zahrati télesa ovladaci jednotky, napf. kvuli
vysokym teplotam prostiedi nebo silnému sluneénimu zareni!

Nebezpecli popaleni
- Zkontrolujte povrchovou teplotu a pouzijte ochranné rukavice.
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Ovladani

P¥ikazy k najeti OTEVRENO a ZAVRENO mohou byt provadény v impulznim
rezimu nebo s trvalym signalem. P¥i trvalém signalu servopohon najede po
stisknuti tlaCitka az do pfislusné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrzi jiny
pokyn. DalSi informace viz navod k obsluze (Provoz a nastaveni).

Pravidlo pro pfikazy k najeti z internich tlaCitek, panelu mistniho ovladani a pfes
Bluetooth:

Novy pfikaz k najeti se provede okamzité a vynuluje pfedchozi pfikaz.

Obr. 31: Priklad: Panel mistniho ovladani na PF-Q

[1] Panel mistniho ovladani [2] Tlagitko OTEVRENO

[3] Tlacitko STOP — provozni rezim [4] Tlagitko ZAVRENO
MISTNE/DALKOVE

[5] Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE,
provozni rezim MISTNE (azurova)

Najeti servopohonu do poloh OTEVRENO a ZAVRENO v provoznim
rezimu MISTNE

Servopohon Ize ovladat prostfednictvim panelu mistniho ovladani pomoci tlagitek na
vnéjsi strané. Signalizace probiha prostfednictvim FOX EYE.
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Ovladani

Pfepnuti do provozniho rezimu MISTNE (pfepnuti z reZimu DALKOVE nebo
VYPNUTO do rezimu MISTNE)

Stisknéte a podrzte tlacitko STOP [3] cca 3 sekundy, dokud signalizaéni kontrolka
FOX EYE [5] nezacne blikat azurové.

Najeti do sméru ZAVRENO

Stisknéte tlagitko ZAVRENO [4].

Najeti do sméru OTEVRENO

Stisknéte tlagitko OTEVRENO [2].

Zastaveni servopohonu pfi trvalém signalu

Stisknéte tlacitko STOP [3].

Pfepnuti zpét z provozniho rezimu MISTNE do rezimu DALKOVE
Stisknéte a podrzte tlaitko STOP [3] na 3 sekundy.

Impulzni provoz nebo trvaly signal

Impulzni provoz nebo trvaly signal se nastavuje pomoci softwaru. Viz kapitola
<Software AUMA CDT (pfisluSenstvi)>. Trvaly signal je mozné aktivovat také
prechodné (pro jeden pfikaz k najeti) pomoci tlacitka:

Stisknéte a podrzte tlagitko OTEVRENO [2] nebo ZAVRENO [4] na 3 sekundy.

Trvaly signal se pfi tomto postupu neulozi. Pfi dal$im pfikazu k najeti se opét
prfevezme nastaveni naprogramované v softwaru.

Nastaveni koncovych poloh v provoznim reZzimu pro uvedeni do
provozu

Pfepnuti z provozniho rezimu MISTNE do provozniho rezimu pro uvedeni do
provozu

Podrzte stisknute tlaCitko STOP [3] a souCasné stisknéte tlacitka OTEVRENO [2]
a ZAVRENO [4].
Najeti do sméru OTEVRENO nebo ZAVRENO

(Po dosazeni koncove polohy se servopohon zastavi. DalSim stisknutim tlacitka
pro najeti se dostanete za koncovou polohu. V provoznim reZimu MISTNE nelze
pojizdét mimo koncovou polohu).

Stisknéte tlagitko OTEVRENO [2] nebo ZAVRENO [4] (stfidavé azurova a barva
koncové polohy).

Nastaveni koncové polohy ZAVRENO nebo OTEVRENO

(Po stisknuti tlacitka pro najeti se na 20 sekund otevre okno, ve kterém Ize
nastavit koncovou polohu. Po 20 sekundach jiz nelze nastavit Zadnou koncovou
polohu (stejné ¢asové okno jako u internich tlacitek!). Poté je tfeba znovu
stisknout tlaCitko pro najeti a znovu se otevie 20sekundové okno).

Podrzte stisknute tlacitko STOP [3] a souCasné stisknéte odpovidajici tlacitko
OTEVRENO [2] nebo ZAVRENO [4].

Pfepnuti zpét z provozniho reZzimu pro uvedeni do provozu do rezimu
DALKOVE

Stisknéte a podrzte tlacitko STOP [3] na 3 sekundy.
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Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE a ukazatel polohy

MD>

9 Signalizaéni kontrolka FOX EYE a ukazatel polohy

Obr. 33: Barvy LED FOX-EYE (PF-M)
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[1 Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE [2] Ukazatel polohy

Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE

Pro signaliza¢ni kontrolku FOX EYE existuji razné profily, mezi kterymi |ze pfepinat.
V zavislosti na pfFisluSném profilu pfedstavuiji barvy a stavy signaliza¢ni kontrolky
riizna hlaseni.
Nastaveni aktivniho profilu se provadi v této nabidce:
[DIS_53] Konfigurace
[DIS_2269] Zobrazeni

[DIS_2684] Interni ovladaci jednotka servopohonu

[PRM_5506] Konfigurace FOX-EYE (zplsob blikani/barvy)

Pomoci asisten¢ni aplikace AUMA nebo AUMA CDT lIze vybrat nasleduijici profily:
Hodnoty nastaveni: ZAKAZNIK, AUMA, NAMUR, FLEXIBILNI
Standardni hodnota pfi dodani: ZAKAZNIK

V profilu FLEXIBILNI Ize nastavit barvy a stavy hlageni podle potfeby. Vétsinu
hlaseni Ize aktivovat a deaktivovat. Viz tabulka na konci kapitoly.

Tabulka 21: Profil Zakaznik (signalizace)

a B W N -

10

11

12

13
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FOX EYE (LED) Hlaseni ReZim najeti z
Stalé kontrolky Signal blikage Popis Provozni rezim DALKOVE
Bila - Mezipoloha
Cervena - Koncova poloha ZAVRENO
Zelena - Koncova poloha OTEVRENO DALKOVE ano
= Cervena Najeti do sméru ZAVRENO
- Zelena Najeti do sméru OTEVRENO
» ’ Signél (Eielqbus nebo analogovy) chybi nebo DALKOVE
- Bila (dvakrat) Je nespravny.
Provozni rezim VYPNUTO VYPNUTO
- Azurova Mezipoloha nemuze
i Azurova, v pozadi barva Koncova poloha ZAVRENO nebo o najizdét
koncové polohy OTEVRENO MISTNE
- stfidave: barva koncové -\ jei 7AVRENO nebo OTEVRENO
polohy a azurova
- Azurova (dvakrat) Mezipoloha
FALRDIEGRELGENL O o poloha ZAVRENO nebo
- pozadi barva koncové OTEVRENO
polohy
- stridave: barva koncové e 7AVRENO nebo OTEVRENO Uvedeni do provozu il
polohy a azurova najizdét

Modra

Ovladani pomoci internich tlagitek:

Casové okno pro ,Nastaveni koncové polohy
pomoci interniho tlacitka“ je aktivni po
stisknuti jednoho z internich tlacitek pro najeti.



Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE a ukazatel polohy

FOX EYE (LED)
Stalé kontrolky Signal blikace

14 - Cervena (rychle)
15 - Oranzova (rychle)
16 Modra -

17 - Modra

Tabulka 22: Profil AUMA (signalizace)
FOX EYE (LED)
Stalé kontrolky Signal blikace

1 Bila -

6 Bila (dvakrat)
14 ] Cervena (rychle)
15 Oranzova (rychle)
16 Modra

17 ) Modra

18 Cervena (dvakrat)

Tabulka 23: Profil NAMUR (signalizace)
FOX EYE (LED)
Stalé kontrolky Signal blikace

15 Oranzova (rychle)
16 Modra

17 Modra

19 Zelena =

20 Cervena

21 Cervena

22 Zelena

Hlaseni
Popis

Chyba, viz kapitola Odstranéni poruch.

Ping pres Profinet

Servopohon je pfipojen prostfednictvim
Bluetooth.

Rozhrani Bluetooth je do¢asné aktivovano.

Bezpecnostni funkce: viz pfirucka PROFOX
(parametry a funkce).

Hlaseni
Popis
Servopohon OK

Signal (Fieldbus nebo analogovy) chybi nebo
je nespravny.

Provozni rezim VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

Chyba, viz kapitola Odstranéni poruch.

Ping pres Profinet

Servopohon je pfipojen prostfednictvim
Bluetooth.

Rozhrani Bluetooth je do¢asné aktivovano.
Bezpecnostni funkce: viz pfirucka

Vystraha

Hlaseni
Popis
Ping pres Profinet

Servopohon je pfipojen prostfednictvim
Bluetooth.

Rozhrani Bluetooth je do¢asné aktivovano.
Bezpecnostni funkce: viz priruc¢ka

Servopohon OK
Vypadek, viz kapitola Odstranéni poruch.

Funkéni kontrola nebo mimo specifikaci, viz
kapitola Odstranéni poruch.

Potrebna udrzba

Tabulka 24: Profil Flexibilni: Alternativni nastaveni (signalizace)

FOX EYE (LED)
Stalé kontrolky Signal blikace
1 Bila -

Hlaseni
Popis
Mezipoloha

Provozni rezim

DALKO}/E / VYPNUTO /
MISTNE / Uvedeni do
provozu

DALKOVE
DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

DALKOVE

VYPNUTO / MiSTNE /
Uvedeni do provozu

Provozni rezim
DALKOVE

DALKOVE
VYPNUTO / MiSTNE /

Uvedeni do provozu

DALKO}/E / VYPNUTO /
MISTNE / Uvedeni do
provozu

DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

DALKOVE

DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

Provozni rezim
DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu
DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu
DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu
DALKOVE

DALKOVE / VYPNUTO /
MISTNE / Uvedeni do
provozu

DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu
DALKOVE

VYPNUTO / MISTNE /
Uvedeni do provozu

Alternativni LED signalizace

Stalé kontrolky
Zelena

ReZim najeti z
DALKOVE
nemuze
najizdét
ano

ano
nemulze
najizdét
ano
nemulze
najizdet

ReZim najeti z
DALKOVE
ano

nemUze
najizdet

ano
nemuze
najizdét
ano

nemuze
najizdét
ano

ano
nemlze
najizdet

Rezim najeti z
DALKOVE
ano
nemUze
najizdét
ano
nemulze
najizdét
ano
nemlze
najizdet
ano
nemuze
najizdét
ano
nemlze
najizdét
ano
nemlze
najizdet

Signal blikace
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Signaliza¢ni kontrolka FOX EYE a ukazatel polohy

FOX EYE (LED) Hlaseni Alternativni LED signalizace
Stalé kontrolky Signal blikace Popis Stalé kontrolky Signal blikace
2 Cervena OranZovéa
- Koncova poloha ZAVRENO Magenta -
Zelena
3 Zelena Oranzova
- Koncova poloha OTEVRENO Magenta -
Cervena
4 Cervena Najeti do sméru ZAVRENO Oranzova
- - Magenta
Zelena
5 Zelena Najeti do sméru OTEVRENO Oranzova
- - Magenta
Cervena
6 Bila (dvakrat) Signal (Fieldbus nebo analogovy) chybi nebo Cervena
je nespravny. Cervena
i Provozni rezim VYPNUTO ) (dvakrat)
Oranzova
14 - Cervena (rychle) Chyba, viz kapitola Odstranéni poruch. Cervena -
18 Cervena (dvakrat) Vystraha Cervena
i ) Oranzova

Ukazatel polohy

Mechanicky ukazatel polohy:

* nezavisi na napajeni

* plynule indikuje polohu armatury

* indikuje, zda je servopohon v chodu (ukazatel chodu)
* indikuje dosazeni koncovych poloh

@ Ukazatel polohy se musi nejdfive nastavit na armaturu!
Viz kapitola Uvedeni do provozu [} 26].

Tabulka 25: Ukazatel polohy

Barvalstav Vyznam Popis

. - Servopohon se nachazi v koncové
kompletné dole ZAVRENO poloze ZAVRENO.

. . = Servopohon se nachazi v koncové
kompletné nahore OTEVRENO poloze OTEVRENO.

Servopohon se nenachazi v zadné

mezipoloha Mezipoloha X
koncové poloze.
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Odstranéni poruch

10 Odstranéni poruch

10.1

Chyby pfi uvadéni do provozu

Tabulka 26: Chyby pfi ovladani a uvadéni do provozu

Chyba

Servopohon je pfili§ rychly nebo pfilis

pomaly.

Servopohon se nahle zastavi

v koncovych polohach.

Popis/pri¢ina
Otacky / rychlost prestaveni jsou nastaveny
nespravneé.

Snizeni poctu otacek pred koncovymi polohami
vypnuto nebo nespravné nastaveno.

Servopohon prejede koncovou polohu. Dobéh z divodu pfili§ vysoké rychlosti.

Servopohon koriguje pfi polohovani
opakované pozadovanou polohu.

Hlaseni ,,Chyba toc¢ivého momentu*

a Koncova poloha dosazena“ se

vyskytuji soucasné!

Mechanicky ukazatel polohy ukazuje
zastavit, servopohon ale jede dal.

Dobéh z divodu pfili§ vysoké rychlosti.

Chyba tocivého momentu je vytvarena kratce pred
koncovou polohou, ale servopohon piesto pfekroci

koncovou polohu v dusledku dobéhu.

Chybna volba ukazatele polohy pfi objednavce.

Ukazatel polohy pak mGze prasknout.

Kotou¢ ukazatele polohy je zaseknuty

na hornim nebo dolnim okraji

ukazatele polohy a pfi zméné sméru

se jiz nepohybuje.

Zluty kotoud ukazatele polohy se
zastavi pfed krouzkem ukazatele

koncové polohy.

10.2

ukazatel polohy zatlacen na doraz a kluzna treci
spojka sepne.

Poskozeni zavitu kotou€e ukazatele polohy nebo

hfidele zabrani tfeci spojka.

Pfi vysokych otackach se kotou¢ ukazatele polohy

zasekne.

Nastavitelny rozsah kotou€e ukazatele polohy je
vétsi nez skute€ny rozsah zdvihu servopohonu.

Ukazatel polohy byl nespravné nastaven vzhledem
k rozsahu zdvihu servopohonu. V disledku toho je

Reseni
Zmérite otacky / rychlost prestaveni.

Nastavte snizeni poctu otacek.

Premistéte elektronicky spina¢ koncovych poloh
o toto posunuti nebo v nastaveni pro ,snizeni
poctu otacek pred koncovou polohou® upravte
parametry podle prodlouzené kfivky redukce
otacek.

V nabidce polohového regulatoru upravte
parametry pro snizeni poctu otacek pred
pozadovanou polohou podle prodlouzené kfivky
redukce otacek nebo nastavte vhodnéji parametry
pro polohovy regulator.

Plan zkousek:

Zkontrolujte, jestli je koncova poloha spravné
nastavena.

. Snizte rychlost
. Odstranite pfic¢inu chyby to¢ivého momentu.
Vymeénte ukazatel polohy.

Uzaviraci Sroub ukazatele polohy vySroubujte
Sroubovakem.

Kotou¢ ukazatele polohy je zaseknuty nahore
(koncova poloha OTEVRENO): Plochym
Sroubovakem kratce otocte hridel vietena
doprava (ve sméru hodinovych rucicek).

Kotou¢ ukazatele polohy je zaseknuty dole
(koncova poloha ZAVRENO): Plochym
Sroubovakem kratce otocte hridel vietena
doleva (proti sméru hodinovych rugicek).

Posunte pohon dostate¢né daleko v opacném
smeru.

Uzaviraci Sroub ukazatele polohy vySroubujte
Sroubovakem.

Krouzek ukazatele koncové polohy zatlacte
pomoci Sroubovaku dold. Znovu najedte do
koncové polohy, aby byl krouZzek ukazatele
koncové polohy kotou¢em ukazatele polohy
posunut do pfislusné koncové polohy.

HlaSeni chyb a vystrahy

Chyby prerusuji nebo znemozniuji elektricky provoz servopohonu. Pfi chybé blika
signaliza¢ni kontrolka FOX EYE rychle Cervené.

Vystrahy nemaji zadny vliv na elektricky provoz servopohonu. Maji pouze informativni

charakter. Kontrolka FOX EYE zUstava bila.

V souhrnnych hlasenich jsou také dalSi hlaseni. Kontrolka FOX EYE zUstava bila.
Pro obsah pfislusnych souhrnnych hlaseni viz pfirucka PROFOX ,Parametry

a funkce”.

Chyby a vystrahy se mohou nacitat jen pomoci asistencni aplikace AUMA,
softwaru AUMA CDT nebo dalkového ovladani AUMA RSTX 100. Pfedpokladem

pro dalkové ovladani AUMA RSTX 100 je verze firmwaru 01.06.00 nebo vysSi pro

servopohon.

V niZe uvedené tabulce jsou uvedena jednotliva hlaseni.
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Odstranéni poruch

Tabulka 27: Zavada / vypadek NAMUR

Zobrazeni (aplikace nebo CDT)
Chyba Momentu ZAV

Chyba Momentu OTV

Chyba - Zadna reakce

Chybny smér otaceni

Interni chyba

Konfiguraéni chyba

Konfiguraéni chyba DALKOVE
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Popis/pfi¢ina
Servopohon dosahl nastaveného vypinaciho
momentu ve sméru ZAVRENO.

Servopohon dosahl nastaveného vypinaciho
momentu ve sméru OTEVRENO.

Zadna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakcni doby.

Motor se otaci nespravnym smérem proti
nastavenému sméru otaceni a proti aktivnimu
prikazu k najeti.

Souhrnné hlaseni 14:

Vyskytla se interni chyba

Muze se jednat o rlizné priciny: Pfeteceni paméti
firmwaru, chyba firmwaru, vadna elektronicka
konstrukéni skupina.

IE Logika

IE Fieldbus

IE MWG

Interni chyba verze

|. chyba EEPROM

Interni chyba parametrt

Chyba pfistupu k datdim

Interni chyba Hiaseni

Interni chyba pfi Startup funkéni ¢asti
Interni chyba CAN Overflow

Interni chyba kalibrace MWG
Varovani: ztrata signalu skute¢né polohy
Souhrnné hlaseni 11:

Vyskytla se chyba konfigurace, ktera brani pohybu
servopohonu.

Interni chyba Konfigurace parametrd
Souhrnné hlaseni 22:
Stavajici chyba konfigurace Dalkové

Vypadla desticka sbérnice nebo 1/0, bud kvdli
chybné nastavenym konfiguraénim parametrdm,
nebo kvuli jiné hardwarové zavadé.

Interni chyba dalkové konfigurace parametr(i
|E Fieldbus

Reseni
Provedte nékteré z téchto opatfeni:
+  Zadejte pfikaz k najeti ve sméru OTEVRIT

*  Vynulujte chybové hlaseni pomoci asistencni
aplikace AUMA nebo softwaru AUMA CDT.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte prikaz resetu.

Provedte nékteré z téchto opatreni:
+  Zadejte prikaz k najeti ve sméru ZAVRIT

*  Vynulujte chybové hlaseni pomoci asisten¢ni
aplikace AUMA nebo softwaru AUMA CDT.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte prikaz resetu.

Zkontrolujte pohyb na vystupu.

»  Zkontrolujte ovladani pfikazu k najeti.

e Zkontrolujte parametr PRM_5515 Smér otaceni
motoru, zda odpovida zabudované
prevodovce. Chyba se muze vyskytnout pouze
po prestavbé servopohonu/pfevodovky.

. Kontrola parametru PRM_79 Smér uzavirani.

Pouzijte asistencni aplikaci AUMA nebo software
AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlaSenim pomoci nabidky diagnostiky.

PFi prete¢eni paméti restartujte servopohon.

Pokud problém nelze vyfesit: Kontaktujte servis
AUMA.

Zkontrolujte logiku.
Zkontrolujte rozhrani Fieldbus.
Zkontrolujte MWG.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci.

Pouzijte asisten¢ni aplikaci AUMA nebo software
AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlasenim pomoci nabidky diagnostiky.
Zkontrolujte pfislusny konfiguracni parametr.
Pokud problém nelze vyfesit: Kontaktujte servis
AUMA.

Zkontrolujte parametry vysilace polohy.

Pouzijte asisten¢ni aplikaci AUMA nebo software
AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlaSenim pomoci nabidky diagnostiky.

Zkontrolujte konfigura¢ni parametry pro konstrukéni
skupinu.

Pokud problém nelze vyfesit: Kontaktujte servis
AUMA.

Zkontrolujte konfiguraci.

Zkontrolujte konfiguraci.



Odstranéni poruch

Zobrazeni (aplikace nebo CDT)
Chyba ovladani motoru

Popis/prfi¢ina
Souhrnné hlaseni 28:

Hardwarova nebo softwarova chyba motoru nebo
fizeni motoru.

Vypnuti motoru
Prepéti motoru
Nadproud motoru
Prehréati motoru
MotCtrl chyb. ovladani

Tabulka 28: Vystraha / NAMUR Mimo specifikaci

Zobrazeni (aplikace nebo CDT)
Interni varovani

24V DC zékaznické

24 V DC interni

Konfiguraéni varovani

Varovani druh provozu doba béhu
Varovani druh provozu doby
nabéhu

Bezp. chovani AKTVNI

Varovani Analogovy vstup 1
Varovani Pozadovana poloha

Varovani prestavna doba

Cas nenastaven

Napéti RTC

Popis/pric¢ina
Souhrnné hlaseni 15: Pristrojové vystrahy. Zafizeni
muze pracovat dale s omezenimi.

Soucast souhrnného hlaseni 15: Doslo k vypadku
pomocného napéti 24 V DC pro zakaznika (pro
ovladani digitalnich vstupu).

Soucast souhrnného hlaseni 15: Interni napajeni 24
V DC integrovaného ovladani pro napajeni
elektronickych komponent je mimo mezni hodnoty
napajeciho napéti.

Souhrnné hlaseni 06: Chybna konfigurace. Zafizeni
muze pracovat dale s omezenimi.

Varovani: zdroj poz. hodnoty

Var: Mrtvé zény

Varovani: Konfigurace sbérnice

Moment ZAV konfig.

Moment OTV konfig.

Konfigurace NOUZE

Konfigurace sledovani reakce

Vystraha doba spinani (ED) max. doby chodu/h
prekro¢ena.

Vystraha doba spinani (ED) max. po¢tu nabéht
motoru (spinacich cykl) prekrocena.

Je aktivni bezpecnostni chovani, potfebné
poZadované nebo skutec¢né hodnoty jsou chybné.

Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 1

Vystraha: Vypadek signalu pozadované polohy.
Mozné pficiny: Pfi nastaveném rozsahu
pozadované hodnoty od napf. 4—20 mA je vstupni
signal = 0 (porucha signalu). Pfi rozsahu
pozadované hodnoty 0-20 mA nelze provadét
monitorovani.

Nastaveny ¢€as byl prekro¢en. Nastavena prestavna
doba je pfi projeti celé prestavné drahy z konecné
polohy OTEVRIT do kone&né polohy ZAVRIT
prekro¢ena.

Hodiny realného ¢asu (RTC) nebyly jesté
nastaveny.

P¥ilis nizké napéti knoflikového ¢lanku RTC.

Reseni
Kontaktujte servis AUMA.

Kontaktujte servis AUMA.
Kontaktujte servis AUMA.
Kontaktujte servis AUMA.
Kontaktujte servis AUMA.
Kontaktujte servis AUMA.

Reseni
Pouzijte asistencni aplikaci AUMA nebo software

AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlaSenim pomoci nabidky diagnostiky.

Zkontrolujte vstupy 24 VV DC (DIN).

Zkontrolujte interni napajeni 24 V DC.

Pouzijte asisten¢ni aplikaci AUMA nebo software
AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlaSenim pomoci nabidky diagnostiky.

Konfigurujte analogovy vstup AIN 1 nebo AIN 2.
Zkontrolujte nastaveni polohového regulatoru.
Zkontrolujte konfiguraci rozhrani Fieldbus
Zkontrolujte nastaveni momentového vypinani.
Zkontrolujte nastaveni momentového vypinani.
Zkontrolujte konfiguraci NOT.

Zkontrolujte konfiguraci monitorovani reakce.

e Zkontrolujte regula¢ni odezvu servopohonu.

»  ZkontrolujtePRM_2122 Pfipustna doba béhu,
pfip. nové nastavte.

»  Zkontrolujte regulaéni odezvu servopohonu.

. ZkontrolujtePRM_2123 Pfipustné nabé&hy, pfip.
nové nastavte.

Zkontrolujte signaly:

*  Pozadovana hodnota E1

»  Skute¢na hodnota E2

»  Skute¢na hodnota procesu E4

*  Zkontrolujte spojeni k masteru.

U Profibus nebo Profinet: Zkontrolujte stav mastera
(clear).

Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte signal pozadované polohy.

Vystraha se automaticky vymaze po provedeni
nového pfikazu k najeti.

Zkontrolujte armaturu.

e Zkontrolujte PRM_2547 PFipustna prestavna
doba, ruéné.
Nastavte Cas.

Vymeérite knoflikovy ¢lanek.
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Odstranéni poruch

Zobrazeni (aplikace nebo CDT)
Varovani Zadna reakce

Udrzba pozadovana

Varovani moment ve sméru
OTVIRAT

Varoyéni moment ve sméru
ZAVIRAT

Popis/pfi¢ina
Z4dna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakeni doby.

Nastala doba udrzby.

Prekro€ena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu OTEVRIT (OPEN).

Prekrocena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu ZAVRIT (CLOSE).

Reseni

. Zkontrolujte pohyb na vystupu.
»  Zkontrolujte PRM_3158 Reakéni doba.
Provedte udrzbu.

Zkontrolujte PRM_3657 Vystrazny moment
OTEVRENO, pfip. nové nastavte.

Zkontrolujte PRM_3667 Vystrazny moment
ZAVRENQO, pfip. nové nastavte.

10.2.1 Nepfipraven DALKOVE
Tabulka 29: Neptipraven DALKOVE / NAMUR a funkéni kontrola

Zobrazeni (aplikace nebo CDT)
VYP aktivni
Prov. rezim MISTNE

Provozni rezim uvedeni do provozu

NOUZE chovani aktivni

Servisni rezim aktivni
Blokovano
Vypadek Sbérnice

Chybny povel k jizdé

1/O Interface (pouze pro variantu se
sbérnic Fieldbus/Profinet)
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Popis/pric¢ina

Servopohon se nachazi v provoznim rezimu VYP.
Servopohon se nachazi v provoznim rezimu
MISTNE.

Servopohon se nachazi v provoznim rezimu
uvedeni do provozu.

Provozni rezim chodu v nouzi je aktivni (byl vyslan
signal pro chod v nouzi).

Na vstupu chodu v nouzi je napéti 0 V.

Provoz pfes servisni rozhrani (Bluetooth) a servisni

software AUMA CDT.

Servopohon se nachazi v provoznim rezimu
Zablokovano.

Pripojeni sbérnice Fieldbus je k dispozici, ale

neprobiha pfenos uzivatelskych dat pomoci Master.

Souhrnné hlaseni 13:

Mozné pficiny:

. nékolik pfikazd k najeti (napf. souc¢asné
OTEVRENO a ZAVRENO , nebo soucasné
OTEVRENO a prestaveni POZ.)

*  je zadana pozadovana hodnota a polohovy
regulator neni aktivni

Chybny povel k jizd& DAL |

Chybny povel sbérnice
Poz. poloha blokovana

Servopohon je ovladan pres rozhrani /O

Reseni

Zmeérite provozni rezim.

Zmeérite provozni rezim.

Ukonc&eni uvedeni do provozu a zménte provozni
rezim.

*  Zjistéte pricinu signalu pro chod v nouzi.

*  Zkontrolujte pri¢inu aktivace.

. Na vstupu chodu v nouzi pfilozte napéti +24 V
DC.

Ukoncete servisni software.
Zkontrolujte konfiguraci.
Zkontrolujte konfiguraci Master.

Pouzijte asisten¢ni aplikaci AUMA nebo software
AUMA CDT, abyste se dostali k jednotlivym
hlaSenim pomoci nabidky diagnostiky.

Zkontrolujte pfikazy k najeti (vSechny prikazy
k najeti vynulujte/vymazte a odeslete jen jeden
prikaz k najeti).

. Aktivujte parametr PRM_1169 Polohovy
regulator.

e Zkontrolujte pozadovanou hodnotu.

Upravte pfikaz k najeti, tj. vymazte ho a nastavte
Znovu.

Opravte pfikaz k najeti.
Kontrola dostupnosti funkce (nabidka Aktivace).

Zkontrolujte vstup 1/O rozhrani.



Servis a Udrzba

11

/\UPOZORNENI

Servis a podpora

11.1

11.2

Mazani

Tésnéni, udrZzeni stupné
kryti IP

Servis a udrzba

Skody v disledku neodborné tdrzby!

> Udrzbu a servisni prace smi provadét pouze vyskoleny odborny personal, ktery
k tomu byl povéfen vyrobcem zafizeni nebo provozovatelem systému. Pro tyto
¢innosti doporu€ujeme kontaktovat nas servis.

> Udrzbu a servisni prace provadéjte pouze, kdyZ je zafizeni mimo provoz.
Spolec¢nost AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, napf. opravy a udrzbu nebo

Skoleni pro zakazniky. Kontaktni adresy najdete na naSich webovych strankach
www.auma.com.

Preventivni opatfeni pro udrzbu a bezpecny provoz

Nize uvedena opatfeni jsou nutna k zajisténi bezpecné funkce vyrobku béhem
provozu:

6 mésicl po uvedeni do provozu a poté rocné
* Vizualni kontrola:

Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost kabelovych prichodek, kabelovych
Sroubeni, zaslepek atd. V pfipadé potifeby kabelova Sroubeni a zaslepky
dotahnéte tocivym momentem podle Udaju od vyrobce.

Zkontrolujte servopohon, zda neni poSkozeny a zda z néj nevytéka tuk nebo ole;.

«  Pfi pouziti v prostorach, ve kterych hrozi nebezpeci vybuchu v dusledku tvorby
prachu, provadéjte pravidelné vizualni kontrolu, zda nedoslo k nahromadéni
prachu nebo necistot. V pfipadé potieby zafizeni vycCistéte.

»  Zkontrolujte utazeni upevnovacich Sroubl mezi servopohonem a armaturou/
pfevodovkou. V pfipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi to€ivymi momenty

uvedenymi v kapitole Utahovaci tocivé momenty pro Srouby [P 56].
*  P¥i ob&asném pouzivani: Provedte zkuSebni provoz.

U kryti IP68
Po zaplaveni:
»  Zkontrolujte servopohon.

« 'V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarite netésnosti, zafizeni odborné
vysuste a zkontrolujte jeho provozuschopnost.

Kontrola a udrzba

V ramci zivotniho cyklu neni b&éhem provozu nutné dodate¢né mazani prevodovky.
Dalsi informace o zivotnim cyklu viz: Zivotni cyklus servopohonu [P 50]

Preventivni opatfeni k zachovani stupné kryti IP. Té€snéni ze sady t&snéni S1 by méla
byt vyménéna po 4 az 8 letech:

Po 4 letech: V pfipadé venkovni instalace (mnoho zmén teploty a vihkosti, extrémni
pocasi)
Po 8 letech: V pfipadé vnitini instalace (stalé nebo témér stalé klimatické podminky)

Mechanicky ukazatel polohy

Kryt prlizoru a uzaviraci Sroub mechanického ukazatele polohy jsou vyrobeny

z plastu. Aby byl zajistén pfislusny druh kryti a dlouha zivotnost, musi byt tyto dvé
soucasti utazeny definovanymi toCivymi momenty:

Kryt prdzoru: 6 Nm (specialni nastroj, ¢. vyr. V004.027-02 dodavany spole¢nosti
AUMA).
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11.3

Ridici rezim

(OTEVRENO/ZAVRENO)

50

Regulacni rezim

Zjisténi
Parametry

Doporuceni AUMA

Uzaviraci Sroub: 1,6 Nm

Zivotni cyklus servopohonu

Zivotni cyklus zavisi na maximalnim poétu ovladacich cykl(i nebo na poétu spinacich
cyklu (viz technické udaje) a na pouzitelnych zatézovych profilech AUMA. RozliSuji se
servopohony v fidicim a regulaénim rezimu:

Zatizeni se méfi pomoci poctu ovladacich cyklu pfi definovaném prabéhu tocivého
momentu, zatézovém profilu AUMA.

Jeden ovladaci cyklus odpovida 25 otadkam v poloze OTEVRENO i ZAVRENO.
Zatézovy profil AUMA:

10 % drahy se 100 % maximalniho to¢ivého momentu.

90 % drahy s 35 % maximalniho tocivého momentu.

Zatizeni se méfi pomoci spinacich cykld, tj. poétu rozbéhl za hodinu pfi definovaném
pribéhu to¢ivého momentu, zatéZzovém profilu AUMA.

Jeden rozbéh odpovida pohybu o 0,25 oto¢ky v obou smérech.

Zatézovy profil AUMA:

35 % maximalniho to€ivého momentu servopohonu.

Ovladaci cykly a spinaci cykly Ize u pohond PROFOX zjistit pomoci softwaru AUMA.
Ovladaci cykly

Pomoci softwaru AUMA CDT a cloudu AUMA je mozné pfiblizné stanovit pocet
ovladacich cykld. Za timto ucelem je tfeba nejprve vytvofit snimek servopohonu
a nahrat ho do cloudu AUMA. V nabidce cloudu AUMA ,Moje zafizeni* Ize zjistit
hodnotu ,Pocet ekvivalentnich celych zdvih(“ pro servopohon.

Spinaci cykly

Spinaci cykly se uvadi jako pocet rozbéhl/h. Tento parametr se v servopohonu
presné secte a muze se nacist v asistencni aplikaci AUMA nebo v softwaru AUMA
CDT v ¢asti ,Provozni data“.

Doporucujeme kontaktovat servis AUMA za ucelem kontroly servopohonu, jakmile
nastane jedna z nasledujicich podminek:

* Servopohon je starSi nez 12 let.

*  Maximalni pocCet ovladacich cykll je dosazen s nizSim zatézovym profilem, nez
specifikuje AUMA (pfi Fidicim rezimu).

* Maximalni pocet spinacich cyklu je dosazen s niz§im zatézovym profilem, nez
specifikuje AUMA (pfi regulaénim rezimu).

Pomaoci digitalnich snapshotl z asistencni aplikace AUMA nebo softwaru AUMA CDT

muze provéreni provést i servis AUMA.



Likvidace a recyklace

12 Likvidace a recyklace

NaSe zafizeni jsou vyrobky s dlouhou Zivotnosti. Nicméné Casem je nutné je vymeénit.
Zatizeni jsou navrZzena modularné&, a proto se mohou demontované soucasti
a materialy dobfe oddélit a roztfidit na:

* elektronicky Srot
e razné kovy

e plasty

* tuky a oleje
Obecné plati:

» Tuky a oleje jsou to zpravidla latky ohroZujici vodu, které se nesméji dostat do
okolniho prostfedi.

« Demontovany material pfedejte k Fadné likvidaci nebo odevzdejte do tfidéného
sbéru.

* Dodrzujte vnitrostatni pfedpisy pro likvidaci pouZzitého materialu.
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Technické udaje

13 Technické udaje

V nasledujicich tabulkach jsou kromé standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu dané
zakazky. Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZeni na internetu na
adrese www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani Cisla
zakazky).

13.1 Technické udaje otoéného servopohonu

Vybaveni a funkce
Provozni rezim

Motor
I1zolaéni tfida
Ochrana motoru

Samosvornost
Otacky/zdvih

Polohové vypinani
Momentoveé vypinani

Mechanicky ukazatel polohy

Ruéni provoz

Spojka

Pfipojeni armatury

Vybaveni a funkce
Napéjeni
Kategorie prepéti

Vykonova elektronika
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Ridici rezim: Trida A a B podle EN ISO 22153, kratkodoby provoz S2 — 15 min

Regulaéni Tfida C podle EN ISO 22153, pferuSovany chod S4 — 50 %, s maximalnim po¢tem
rezim: spinacich cykld 1 200 rozbéhd/h

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni 35 % maximalniho to¢ivého momentu.
Prekroceni provozniho rezimu neni pfipustné.

Motor s variabilnimi otackami bez kartaci
Jemny rozbéh / jemné zastaveni. Kfivky prabéhu jsou konfigurovatelné.

F (vinuti motoru)
Pomoci ochrany proti zkratu a méfeni proudu
V klidovém stavu pruzinovou brzdou

Do maximalné 400 ot./zdvih

Reseni pro mechanicky ukazatel polohy jsou k dispozici pouze pro definované oblasti zdvihu aZ do
maximalni hodnoty 54 ot./zdvih.

Prostfednictvim Hallovych senzort

Prostfednictvim elektronického méfeni proudu. Vypinaci momenty plynule nastavitelné pres Bluetooth.
PFi objednavce je mozné vybrat z 8 stupriu.
Standardné: Nepretrzity ukazatel:

Verze:

1 -9 ot./zdvih

9 — 14 ot./zdvih

14 — 27 ot./zdvih

27 — 54 ot./zdvih

Volitelné: Bez mechanického ukazatele polohy

PF-M5 — PF-M10:

Nouzovy ruéni provoz mozny pomoci dal$ich nastroji:

. kli¢ s vnéjSim Sestihranem SW10 (k pfepinani spojky)

*  kli¢ s vnitfnim Sestihranem SW5 (k otaceni)

PF-M25 — PF-M100:

Standardné: Rucni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.

Volitelné: Bez ruéniho kola, tzn. odpada ruéni kolo a hfidel ruéniho kola. Koncové dorazy jsou

soucasti dodavky, s vyjimkou verze s rozsahem otaceni 45° — 360°
Standardné: Nevrtana spojka
Volitelné: . Nevrtana spojka prodlouzena
e Spojka finalné obrobena (standard nebo prodlouzena)
—  Vyvrt podle EN ISO 5211 s 1 drazkou podle DIN 6885-1
—  Vnitfni ¢tyfhran podle EN ISO 5211
—  Vnitfni dvoustén podle EN ISO 5211
Standardné: Rozméry dle ISO 5210
Volitelné: *  Svystupem A
*  Slinearni jednotkou LE

* S kyvnou prevodovkou GS

Viz typovy Stitek

Kategorie Ill dle IEC 60364-4-44

Kategorie Il podle IEC 60364-4-44 (podle cDEKRAus pro severoamericky trh)

S integrovanym regulatorem motoru (spotfeba proudu v pohotovostnim rezimu < 3 W)


http://www.auma.com

Technické udaje

Vybaveni a funkce
Ovladani I/O rozhrani
(vstupni signaly)

Stavova hlaseni I/0O rozhrani
(vystupni signaly)

Doplrikové 1/O signaly pro ovladani
a hlaseni
(volitelné)

Vystup napéti (volitelné)

3 digitalni
vstupy:

Analogovy
vstup:

(volitelne)

3 digitalni
vystupy:

Analogovy
vystup:
2 digitalni
vstupy:

3 digitalni
vystupy:

Pres optocleny, se spole¢nym referenénim potencialem

Ridici napéti 24 VV DC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
Minimalni trvani impulzu pro nejkratsi jizdni impuls: 100 ms
VSechny digitalni vstupy musi byt napajeny stejnym potencialem.
Vstupy Ize libovolné konfigurovat

Obsazeni ve standardnim provedeni (bez polohového regulatoru a bez rozhrani
Fieldbus):

ZAVRENO, OTEVRENO, STOP

Obsazeni u moznosti s polohovym regulatorem

MODE, ZAVRENO, OTEVRENO

Obsazeni u moznosti s rozhranim Fieldbus:

OTEVRENO, ZAVRENO, I/O rozhrani

1/O rozhrani: Volba zdroje ovladani (rozhrani polni sbérnice nebo vstupni signaly 1/0)

Tovarni nastaveni signalu ,|/O rozhrani: Vstupni signal 0 V = rozhrani polni sbérnice
je aktivni

0/4 —20 mA nebo 0 — 10V
Galvanicky neoddélené

U moznosti s polohovym regulatorem PouZiti jako vstupni signal pro pozadovanou
hodnotu polohy nebo jako vstupni signal pro ota¢ky motoru

U moznosti s rozhranim Fieldbus: Pouziti jako vstup pro pozadovanou hodnotu polohy
(pomoci dvou digitalnich vstupl je uréeno, ktery zdroj povell je aktivni pro polohovani:
Fieldbus nebo analogovy vstup) nebo pro signal senzort, ktery maze byt predavan dal
pres Fieldbus.

Volné konfigurovatelna polovodiova signalni relé, na kazdém relé max. 24 V DC,
100 mA (ohmicka zatéz)

Vystupy Ize libovolné konfigurovat
Obsazeni ve standardnim provedeni

Koncova poloha ZAVRENO (high—aktivni), koncova poloha OTEVRENO (high—
aktivni), souhrnné hlaseni poruchy (low—aktivni)

Zpétné hlaseni polohy 0/4 — 20 mA (zatéz maximalné 500 Q) nebo 0 — 10 V

Galvanicky neoddélené

2 digitalni vstupy (pres optocleny, galvanicky oddélené)

.

.

.

Ridici napéti 115 V DC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
Minimalni trvani impulzu pro nejkratsi jizdni impuls: 100 ms

Vstupy lIze libovolné konfigurovat, jedno hlaseni signalu Ize ovSem pfifadit maximalné
jednomu vstupu (nezavisle na tom, jestli jde o typ 24 V DC nebo 115 V AC).

Obsazeni na zakladé zakazky, napr.:
ZAVRENO, OTEVRENO (impulzni provoz) nebo ZAVRENO/OTEVRENO, NOUZOVE

Volné konfigurovatelna signaliza¢ni relé, max. 240 V AC / 30 V DC, 1 A (ohmicka zatéz)

2x typ SPST NO, 1 typ SPDT
Vystupy Ize libovolné konfigurovat

Obsazeni ve standardnim provedeni Koncova poloha ZAVRENO (high—aktivni),
koncova poloha OTEVRENO (high—aktivni), souhrnné hlaseni poruchy (SPDT)

Pomocné napéti 24 V DC, max. 80 mA pro napajeni ovladacich vstuptl, galvanicky neoddélené.
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Vybaveni a funkce
Funkce
(servopohony s I/0 rozhranim)

Panel mistniho ovladani
(umistén vne)

Komunikaéni rozhrani Bluetooth

Elektricka pripojka

Schéma zapojeni (zakladni
provedeni)

Ovladani a zobrazeni
Na servopohonu
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Standardné: +  ZpUsob vypinani nastavitelny:

ovladani polohovym nebo momentovym mikrospinacem pro koncovou polohu OPEN
(OTEVRENO) a koncovou polohu CLOSE (ZAVRENO).

. Monitorovani to¢ivého momentu v celé prestavné draze
. Funkce pro zvySeni to€ivého ve stanovenych situacich
. Programovatelné NOUZOVE chovani:

—  Digitalni vstup low aktivni,

— Volitelna reakce: stop, najet do koncové polohy ZAVRENO, najet do koncové
polohy OTEVRENO

. Regulace rychlosti
— Rampy
—  Programovatelné jizdni profily

- Naprogramovani specifické rychlosti pro najeti do polohy OTEVRENO
a ZAVRENO nebo pro digitalni vstup

Volitelné: . Polohovy regulator

—  Pozadovana hodnota polohy pres analogovy vstup E1 = 0/4 — 20 mA nebo 0 —
10V

—  Parametrizovatelné chovani pfi vypadku signalu
—  Automatické pfizpusobeni mrtvé zény (volitelné adaptivni chovani)

—  Prepinani mezi Fidicim reZzimem (OTEVRENO — ZAVRENO) a reguladnim
rezimem pres digitalni vstup MODE

Standardné: Bez
Volitelné: +  Tlagitko OTEVRENO, STOP (MISTNE — DALKOVE), ZAVRENO
»  Signalizace ovladani prostfednictvim FOX EYE:

—  Prepinani mezi provoznimi rezimy: DALKOVE (OK), VYPNUTO, MISTNE /
UVEDENI DO PROVOZU

—  Koncové polohy ZAVRENO a OTEVRENO

—  Najeti do ZAVRENO, najeti do OTEVRENO
Trvale aktivni/neaktivni, Ize aktivovat/deaktivovat DALKOVE.
Potfebné pfislusenstvi:

»  Asistencni aplikace AUMA (nastroje pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro zafizeni se systémem
Android a iOS)

+  Dalkové ovladani AUMA RSTX 100

*  AUMA CDT (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro PC s OS Windows)
Kabelovy pfivod: zavity pro kabelova Sroubeni 3 x M20x1,5.

Lista uvnitf s pruzinovymi svorkami pro pfipojeni vodicu.

TPC POOA1A1A100000, standardné

TPC POOA1B1A100000, provedeni s polohovym regulatorem

Indikace FOX EYE (signalizacni LED)
stavu: Indikace provoznich rezim( a stavu:

+  DALKOVE: systém OK nebo nelze DALKOVE
MISTNE
UVEDENI DO PROVOZU (pouze ve spojeni s vn&j§im panelem mistniho ovladani)
. Koncové polohy
» Chyba
»  Aktivni pfipojeni Bluetooth

Nastaveni Pod krytem jsou umisténa 4 tlaitka a 1 LED a 3 vnéjsi tlacitka v pfipadé panelu mistniho

koncovych  ovladani (volitelné) a signalizace prostfednictvim FOX EYE:

poloh: Najeti servopohonu do poloh OTEVRENO a ZAVRENO. Nastaveni koncovych poloh po
montazi armatury.



Technické udaje

Ovladani a zobrazeni

Pres Bluetooth s asistenéni aplikaci Nastaveni Najeti servopohonu do poloh OTEVRENO a ZAVRENO. Nastaveni koncovych poloh po
AUMA nebo softwarem AUMA CDT koncovych  montazi armatury.

Podminky pouziti
Instalaéni vyska

Teplota okoli

Teplota okoli

Vlhkost vzduchu

Druh kryti podle DIN EN 60529

Stuperi znecisténi podle
IEC 60664-1

poloh:
Konfigurace: Zakladni nastaveni pro provoz:
. Rychlost otaceni
*  ZpUsob vypinani pro koncové polohy, momentové vypinani
. Obsazeni vstupud a vystupl signald
»  Parametry sbérnice Fieldbus (pfi volbé sbérnice Fieldbus)
Dalsi funkce:
Pro pouziti, bezpeénost a servis, napr.:
. Polohovy regulator
. Nouzoveé chovani
»  Preklenuti rozjezdu
. Bezpecnostni chovani
»  Konfigurace hlaseni

Diagnostika: Sledovani parametri a namérenych hodnot za uc¢elem prediktivni udrzby a zvyseni
procesni bezpecnosti. Z tohoto hlediska Ize nastavit limitni hodnoty. Odchylky vyvolavaiji
vystrazna hlaseni, ktera jsou pres digitalni vystupy nebo sbérnici Fieldbus pfedavana do
fidiciho systému.

Servopohon:
Hodnota teploty v servopohonu
Parametry tykajici se zivotnosti elektroniky, brzdy, pfevodovky a tésnéni.

Servopohon a armatura:

Metodika pro zjiStovani zmén potreby to¢ivého momentu: Provedeni referencni jizdy

a ulozeni to€ivého momentu jako referenéniho profilu do paméti. Stanoveni rozsahu
tolerance. V pfipadé potfeby provedeni porovnavaci jizdy. Hodnoty mimo toleranci
vyvolavaji hlaseni, které je pfedavano dale, jak jiz bylo popsano vyse.

DalSi parametry:

Servopohon sleduje a zjistuje jeSté dalSi parametry a stavy. Pfislusna chybova a vystrazna
hlaseni jsou ukladana do protokolu udalosti. Hlaseni jsou konfigurovatelna. Prehled

v asistencni aplikaci AUMA nebo softwaru CDT zobrazuje v§echna mozna chybova

a vystrazna hlaseni, s moznosti dalSiho zobrazeni podrobnosti.

S vystupem A pro hfidele armatury se zavitem (volitelné)

Zdvih vietena" Trapézovy zavit
Max. 1%}
[mm] Max. Pripojeni armatury
M25 s A07.2-F07 40 TR22 FO7 (volitelné F10)
M50 s A07.2-F07 40 TR22 FO7 (volitelné F10)
M100 s A07.2-F07 65 TR26 FO7 (volitelné F10)
M100 s A07.2-F10 50 TR26 F10

1) Jako specialni feSeni Ize zdvih vietena zvétsit pomoci distan¢nich prvkd; na vyzadani.

<2000 mn. m.
>2 000 m n. m., na vyzadani
Viz typovy §titek servopohonu
-30 °C az +70 °C
Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
Standardné: IP67
Volitelné: 1P68
Kryti IP68 splriuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:

. Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce
e Trvalé ponofeni do vody: maximalné 96 hodin

»  Béhem ponoreni: az 10 cykli

. Béhem ponofeni neni mozny regulacni rezim.

Stupeni znecisténi 4 (v zavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interne)

55



Technické udaje

Podminky pouziti

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Seismicka odolnost podle IEC
60068-3-3

Elektrické schvaleni podle
severoamerickych standardu

(volitelné)

Natér
Barva

Ridici zatéz
Zivotnost

Hladina akustického tlaku

DalsSi informace
Smeérnice EU

2 g, pro 10 az 200 Hz

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto udaji nelze odvodit
zivotnost. Neplati v kombinaci s pfevodovkami.

Protokol o zkousSce pro tfidu pouziti 3

Schvaleni podle cDEKRAus (CAN/CSA C22.2 No. 61010-1:2012 a UL 61010-1:2012)

Omezeni u nasledujicich viastnosti:

+  Napajeni: 100 — 240 V AC / 50 — 60 Hz

»  Teplotni rozsah: —30 °C az +65 °C (bez funkce RTC v protokolu udalosti)

. Bez panelu mistniho ovladani

. Neplati pro PF-M5 — PF-M10

Dvouvrstvé praskovani

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

Béhem jizdy muze dojit k akceleraénimu zatizeni az do vyse 15 % maximalniho to¢ivého momentu.

Ridici rezim: 10 000 ovladacich cyklid OTEVRENO — ZAVRENO — OTEVRENO
Jeden ovladaci cyklus se sklada z 25 otocek v obou smérech (OTEVRENO-ZAVRENO-
OTEVRENO)
Regulaéni 1,8 miliontd regulacnich krokud
rezim:
Zivotnost zavisi na zatizeni a po&tu spinacich cykl(i. Vysoky po&et spinaci cykll vede jen ve vyjime&nych
pripadech k lepSi regulaci. V zajmu dosazeni co nejdelSi provozni doby bez udrzby a poruch
doporucujeme pocet spinaci cykll volit podle potfeb procesu.
<70dB (A)

Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smeérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMC 2014/30/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU

13.2 Utahovaci togivé momenty pro $rouby
Tabulka 30: Utahovaci to€ivé momenty pro Srouby

Zavit

M4
M5
M6
M8
M10
M12
M16
M20
M30
M36

56

Utahovaci to¢ivy moment [Nm]
Trida pevnosti

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
2,2 3
4,3 5,7
7.4 10
18 24
36 48
61 82
150 200
294 392

1015 1057
1769 2121



Seznam néahradnich dill

14 Seznam nahradnich dilG

14.1 Otocné servopohony PF-M25 — PF-M100

666.0

C AT )

LI —-—

—

542.1
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Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dil(i prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Stitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dilil ma za nasledek neplatnost zaruky
a vylouceni narokd z odpovédnosti. Zakaznik ma pfi vyméné k dispozici pouze nahradni dily nebo sady nahradnich
dili oznacené referenénimi Cisly. Jsou uvedené v nasledujicim seznamu. Dily zobrazené v rozlozeném vykresu
bez referenniho Cisla muze vymeénit pouze spole¢nost AUMA. Vyobrazeni nahradnich dild se muaze lisit od
dodaného vyrobku.

Ref. €. Nazev

006.0 Napajeci zdroj

525.0 Spojka

541.0 Zemnici pfipojka

542.1 Kli¢ka ruéniho kola

553.0 Mechanicky ukazatel polohy

553.1 Uzaviraci Sroub M40

612.0 Uzaviraci Sroub koncového dorazu

658.0 Deska /O volitelné

659.0 Deska Fieldbus (sbérnicova a pfipojovaci deska)

663.0 Uzaviraci Sroub pro nouzové ruéni ovladani

663.0 Uzaviraci Sroub pro kabelové Sroubeni

664.0 PFipojka ochranného vodice

665.0 Viko skfiné elektroniky

666.0 Loziskova priruba pro ruéni kolo

670.0 Vystup pomocného napéti 24 V DC

Sl Sada tésnéni

Poznamka k ref. €. 553.0 Mechanicky ukazatel polohy: Pro demontaz/montaz ukazatele polohy je zapotfebi
specialni nastroj dodavany spolec¢nosti AUMA (€. vyr.: V004.027-02).

Poznamka k ref. €. 663.0 Uzaviraci Sroub pro nouzové ru¢ni ovladani: Nouzové ruéni ovladani je k dispozici pouze
pro modely PF-M5 a PF-M10, které nemaji ru¢ni kolo.

58



Seznam néahradnich dill

14.2 Otoc¢né servopohony PF-M5 — PF-M10

665.0

}536.0

00 .

-
-

51—2 -

] 553.0 H

- Jl_; W
$1— > ‘1

PFi kazdé objednavce nahradnich dil{i prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Sstitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dild ma za nasledek neplatnost zaruky
a vylouceni narokl z odpovédnosti. Zakaznik ma pfi vyméné k dispozici pouze nahradni dily nebo sady nahradnich
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Seznam nahradnich dild

dild oznacené referencnimi Cisly. Jsou uvedené v nasledujicim seznamu. Dily zobrazené v rozlozeném vykresu
bez referencniho Cisla mize vyménit pouze spolec¢nost AUMA. Vyobrazeni nahradnich dilt se mize lisit od
dodaného vyrobku.

Ref. ¢. Nazev

002.3-2 Kabelovy svazek panelu mistniho ovladani pro 002.0-1

006.0 Napajeci zdroj

525.0 Spojka

536.0 Ochranna krytka

541.0 Zemnici pfipojka

553.0 Mechanicky ukazatel polohy

553.1 Uzaviraci Sroub M40

612.0 Uzaviraci Sroub koncového dorazu

658.0 Deska /0 volitelné

659.0 Deska Fieldbus (sbérnicova a pfipojovaci deska)

663.0 Uzaviraci Sroub pro kabelové Sroubeni

664.0 PFipojka ochranného vodice

665.0 Viko skfiné elektroniky

670.0 Vystup pomocného napéti 24 V DC

S1 Sada tésnéni

Poznamka k ref. €. 553.0 Mechanicky ukazatel polohy: Pro demontaz/montaz ukazatele polohy je zapotfebi
specialni nastroj dodavany spolec¢nosti AUMA (€. vyr.: V004.027-02).
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B

Bezpecnostni pokyny
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CDT
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E
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J
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MODE
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Motorovy provoz

v

N
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Normy
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7

O

Oblast pouziti

Odstranéni poruch

Ochrana motoru

Ochrana proti korozi

Ochrana proti vybuchu
Ochrana proti zkratu

Ochranna opatfeni
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Ovladani
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Podminky pouZiti
Podpora
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Provoz
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29
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13
36
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4
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PFepnuti mezi regulaci OTEVRIT-ZAVRIT a regulaci
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Pfipojeni armatury
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Pfipojovaci vedeni
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Recyklace
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Rejstfik

Regulace poZadované hodnoty

Rok vyroby
Rozsah pouziti
Ru¢ni kolo
Rucni provoz

x<

Ridici vstupy potencial

S

Sériové dislo
Servis

Seznam nahradnich dild
Schéma pfipojeni
Schéma zapojeni
Signalni vedeni
Sitova frekvence
Sitova pfipojka
Sitové napéti
Sitové vedeni
Skladovani
Smérnice

Spojka

~

F

Technické udaje
Teplota okoli
Teplotni ochrana
Tlagitko

Typ maziva

Typ motoru
Typové oznadeni
Typovy Stitek

o

U

Udrzba

Ukazatel polohy
Uvedeni do provozu
Uzaviraci Srouby

Uzavfeni pfipojovaciho prostoru

Uzivatel
Uzivatelska uroven

V

Vedeni

Vedeni kabell

Vstupni signaly potencial
Vybaveni a funkce
Vystupni signaly potencial

Z

Zaslepky
Zavitové pouzdro
Zemnici pfipojka
ZkuSebni Stitek
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Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Location Muellheim

P.O. Box 1362

79373 Muellheim, Germany
Tel +49 7631 809 -0

Fax +49 7631 809 - 1250
info@auma.com
www.auma.com

Y008/951/013 PR00313/cs/1.25

Detailni informace o vyrobcich AUMA najdete na internetové adrese: www.auma.com
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